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WYMAGANIA OGOLNE

Kod CPV 45000000-7 Roboty budowlane



1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YSf'wymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru
robét zwizanych z wykonaniem zadania:
- Przebudowa drogi gminnej nr GO00052 Dobrzyki-Kyziv m. Dobrzyki w obgbie istniejcego pasa drogowego

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza szczegélowa specyfikacja techniczna (St9sowana jest jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zleceniu i realizacji rob6t wyenionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuvymagania szczegotowe dla robdt opisanych
w punkcie 1.1. i obejmaj wymagania ogdlne, wspélne dla robot eiypgh szczegdtowymi specyfikacjami
technicznymi, dla poszczego6lnych asortymentéw raloogowych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione potej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty cald¢ techniczno-uytkows
(droga) albo jego &#¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus
ziemny, vezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni ldbumety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony ddwucb postoju pojazddéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaypiatrzony pieczxia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowgzujacymi przepisami, stanowéy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzgty do

notowania zdarzei okoliczngci zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokeagych odbioréw
robét, przekazywania polete innej korespondencji technicznej peuaizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawa i projektantem.

1.4.5. Jezdnia - og¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorngwagpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.7. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lutbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchnaz ze sposobem ich pokenia.
1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub tagsZ wykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
1.4.10.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11 Ksiagzka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtnbnami,
stluzacy do wpisywania przez Wykonawoobmiaru dokonywanych robot w formie wyliggzeszkicow i ew.
dodatkowych zalcznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegaj potwierdzeniu przez hyniera/Kierownika
projektu.

1.4.13.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamaggapgo, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badgréb zwihzanych z ocenjakosci materiatéw oraz robot.

1.4.14.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robot, zgodne z dokumentgmjojektova i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyniera/ Kierownika projektu.

1.4.15.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzglych do przejmowania i rozkltadania aben od ruchu na

podiaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa scieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana béegaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstvg scieralp a podbudow, zapewnigjca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

¢) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stimca do przenoszenia obhgen od ruchu na podie. Podbudowa me
sktad& sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
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d) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me
ona sktadéasie z jednej lub dwéch warstw.

e) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiza. Maze zawierda warstve
mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

f) Warstwa odgczapca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedostaj st do nawierzchni.

1.4.16.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.17.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowiandpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.18.0dpowiednia (bliska) zgodsé - zgodndéé wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamigedi
przedziat tolerancji nie zostat okfeny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlandgo
rodzaju robét budowlanych.

1.4.19.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pa&senu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzei oraz drzew i krzewéw. Pas drogowy reorOéwniez obejmowd teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy ugdlzei chronicych ludzi isrodowisko przed ugizliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.20.Pobocze - a&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzei
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zsta jednoczénie do bocznego oparcia konstrukciji
nawierzchni.

1.4.21.Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.22.Podlae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pazaitdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.23.Polecenie Ilnyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia qkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, detyce sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych
Z prowadzeniem budowy.

1.4.24.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydaggaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.25.Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqmnia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geonmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.26.Przeszkoda naturalna - elemefmbdowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatarowek dzikich zwierat itp.

1.4.27.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposvutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopnagkiad
droga, kolej, ruroag, kanatl, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.28.Przetargowa dokumentacja projektowa -<$¢zdokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizgac
charakterysty& i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.4.29.Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichsdio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.30.Teren budowy - teren udepniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagze cz$¢ terenu budowy.

1.4.31.Zadanie budowlane - & przedsiwziecia budowlanego, stanoagia odebng calas¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolg do samodzielnego petnienia funkcji techniczugtkowych. Zadanie ma polegé na
wykonywaniu robo6t zwjizanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgnbudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
1.5.1.Przekazanie terenu budowy.
Zamawiajicy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy

wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyradministracyjnymi, wspétredne punktéw gtéwnych
trasy, dziennik budowy oraz jeden egzemplarz dokuaeg projektowej i jeden komplet ST.
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Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadt@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniseezoaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliviasny
koszt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kowykonanych rob6t, bezpiear#wo wszelkich czynn@i na terenie
budowy, metody #yte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumenta@j projektowa, ST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazsdanym w
szczego+0wych warunkach umowy, uwadjtiajpjcym podziat na dokumentagprojektova:
Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktore stanawiprzetargow dokumentag projektova oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczi) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykoga
- Wykonawca we wlasnym zakresie opracuje i uzgodojelt organizacji ruchu na czas budowy oraz opecuj
geodezyjn dokumentagj powykonawca obiektu zgodnie z odpowiednimi instrukcjami geogeymi.
- Jeeli w trakcie wykonywania Robd6t oka sk konieczne uzupetnienie Dokumentacji Projektowejegazanej
przez Zamawiajcego, Wykonawca spagdzi brakugpce rysunki i ST na whlasny koszt w 4 egzempdah
i przeditary je Inzynierowi do zatwierdzenia.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagjprojektova i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowviczes¢ umowy, a wymagania okflene w cheéby jednym z nich &
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dalentaciji.

W przypadku rozbiosci w ustaleniach poszczegdinych dokumentow obpwe kolejnd¢ ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @8nych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mee wykorzystywa bledow lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotninzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzj wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbinosci, wymiary podane na fmie @ wazniejsze od wymiaréw oksonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentacprojektova i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za warkei docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okflenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweneéntéw budowli
musz wykazyw& zgodnd¢ z okr&glonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nieda w pelni zgodne z dokumentacprojektova lub SST
i wplynie to na niezadowalgga jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Whgecy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pagthem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasiniejcych obiektow
(jezdnie,sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne adeenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontrakta,do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawi zynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim adem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia robét w okresie trwania lwyd®V zaleznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacii
ruchu powinien by na bieaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazmrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczae takie jak: zaporyswiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewqtayv ten sposob
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dzieh i w nocy tych zapor i znakow, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgliow bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczaje lkda akceptowane przez Aypniera/Kierownika
projektu.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientamealizacji kontraktuza
do zakaiczenia i odbioru ostatecznego roboét.
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Wykonawca dostarczy, zainstaluje édie utrzymywa tymczasowe uggdzenia zabezpieczae, w tym:
ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wsdeeinne srodki niezlegdne do ochrony
robét, wygody spoteczrioi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrdalziwyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdigzddw i maszyn pracgych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnioimgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposob uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéezerw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika  projektu, tablic informacyjnych, ktérych treé¢ bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym stanie przez
caly okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
kontraktova.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowrek zné i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dabe
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastzie:

a) utrzymywa& teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieesdo przepisow i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oradze unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b
lub débr publicznych i innych, a wynikalych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszaezkib innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymag# bedzie miat szczegoélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopémdgdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytarm substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw vapyasprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@@mbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢ulg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed
dostpem osbéb trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpagarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposaéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryie do robét bda miaty aprobat techniczg wydarg przez uprawnion
jednostlk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsralowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, azp&aiczeniu robo6t ich szkodlivéd
zanika (np. materialy pylaste) mpgoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggechnologicznych
wbudowania. Yeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atray zgod: na wycie tych
materiatow od wiciwych organéw administracji patwowe;j.

Jeeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie secyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whasrizi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheomstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladgaeych witacicielami tych uradzea potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawi@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamemasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemrgtdlacji i uradzen w czasie trwania budowy.
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Wykonawca zobowizany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przedenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamiarozpocgcia robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtoczoeiadomi Irzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wladze oraz &dzie z nimi wspétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiad& za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wkakma instalacji na
powierzchni ziemi i uradzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyclprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty
w spos6b powodagy minimalne niedogodroi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatatim

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawag a wigcicielami nieruchomsxi i dotyczcych korzystania z wtasia i drog wewrtrznych. Jednate,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiagy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigd¥{p one
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkaabwy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé si¢ do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materialtéw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszetkezlzdne zezwolenia i
uzgodnienia od wkziwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie dgizie powiadamiat lzyniera/Kierownika projektu. bynier/Kierownik projektu meoe
poleck, aby pojazdy nie speinmje tych warunkéw zostalty usgte z terenu budowy. Pojazdy powoshe
nadmierne obaizenie osiowe nie d¢ula dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w odfsie terenu
budowy i Wykonawca ddzie odpowiadat za naprawwszelkich rob6t w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
poleceniami Inyniera/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzegaprzepisow dotycgeych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pehsiapcych odpowiednich wymag@asanitarnych.

Wykonawca zapewni iddzie utrzymywatl wszelkie ugelzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitzi
odpowiedny odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0séb zatrudnionych na budowie orda dapewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do robét od
daty rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia zékmenia robot przez wyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaroavirmo by
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadjilelementy byty w zadowalgym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymea to na polecenie tgniera/Kierownika
projektu powinien rozpoez roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgiany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowse or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorevs jakikolwiek sposob zwizane z wykonywanymi robotami etizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postéeopodczas prowadzenia robét.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i duzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionycatayw w odniesieniu do
sprztu, materiatéw lub urmdzer uzytych lub zwazanych z wykonywaniem robdt i w sposolagty bedzie
informowa’ Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzeuistawiagic kopie zezwolg i inne odnéne
dokumenty. Wszelkie straty, koszty pgmtwania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwizane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z
wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonejgar Irzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13.Ré6wnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych



Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotanéonkretne normy i przepisy, ktére spethiaap
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane roboggdabobowgzywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nonpnziepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postamcowi
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przemsgypaistwowe lub odnosgzsie do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevas@jrowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich asmizenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Rdnice pomedzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz
by¢ doktadnie opisane przez Wykonawqrzeditazone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wdcdiowe, budowle oraz inne pozost&d o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terehigdowy lgda uwazane za wlasng@ Zamawiajcego.
Wykonawca zobovazany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polece Wykonawca poniesie koszty i/lub wgpta op&nienia w robotach, bynier/
Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamavageym i Wykonaweg ustali wydhzenie czasu wykonania robot i/lub
wysokas¢ kwoty, o ktdg nalery zwigkszy¢ cere kontraktova.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowgzany jest zabezpiecezyamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgrzransport oraz
inne uradzenia towarzysgce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-00.00.01pl@eze Zamawiagego”.

2. MATERIALY

2.1. Oznakowania materiatow

Nazwy handlowe materiatowzyte w Dokumentach Przetargowych i dokumentacji mésznej powinny by
traktowane jako definicje standardu, a nie jako Kktethe nazwy handlowe zastosowanych materiatow.
1. Zgodnie z Ustawz dn. 16.04.2004 r., Dz. U. Nr 92 poz. 881, 20Q4vyréb budowlany nadajeesilo stosowania
przy wykonywaniu rob6t budowlanych zgli jest:
1) oznakowany CE, co oznaczze dokonano oceny jego zgodod z norma zharmonizowaam albo
europejsk aprobai technicza badz krajowa specyfikacy techniczm paistwa cztonkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodazegnan przez Komisj Europejsk za zgoda z
wymaganiami podstawowymi,
albo
2) umieszczony w okéonym przez Komigj Europejsk wykazie wyrobow majcych niewielkie znaczenie
dla zdrowia i bezpiecsstwa, dla ktérych producent wydat deklaraegodndci z uznanymi regutami sztuki
budowlanej,
albo
3) oznakowany, z zastrzeniem ust. 4, znakiem budowlanym, ktérego wzér dareabcznik nr 1 do
niniejszej ustawy.
2..0znakowanie CE wyrobu budowlanego, ktéry nie asta szczegblnego zagemia dla zdrowia Ilub
bezpieczastwa oraz nie odpowiada lub odpowiadasciowo specyfikacjom technicznym, o ktérych mowast. 1
pkt 1, jest take dopuszczalne, wadznie po dokonaniu stosownej oceny zgagno

Wz6r oznakowania CE okdla zahcznik nr 2 do niniejszej ustawy.

3. Minister wigciwy do spraw budownictwa, gospodarki przestrzenmejeszkaniowej mge okréli¢, w drodze
rozporadzenia, wykaz norm zharmonizowanych i wytycznychedwopejskich aprobat technicznych Europejskiej
Organizacji do spraw Aprobat Technicznych (EOTAyyamych dalej wytycznymi do europejskich aprobat
technicznych"ktérych zakres przedmiotowy obejmuje wyroby butime, podlegagce obowiazkowi oznakowania
CE.

4. W rozporadzeniu, o ktérym mowa w ust. 4, najeokresli¢ normy zharmonizowane i wytyczne do europejskich
aprobat technicznych, ktorych zakres przedmiotowgjmuje wyroby budowlane mace stwarzé szczegoélne
zagraenie dla zdrowia lub bezpieamwa, majc na uwadze odpowiednie ustalenia Komisji Europejsk tym
zakresie.

2.2.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymkaxgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t, Wykonawca przedstawtyrierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegOtowe informacje dotygze proponowanegaréddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak rowniz odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki materiatow.

9



Zatwierdzenie partii materiatow z daneggddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia badav celu wykazania,ze materialy uzyskane z
dopuszczonegarddta w sposéb ggly spetniag wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.3. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnainych wiadz na pozyskanie materiatow
ze 7zrodet miejscowych vgczapc w to zrodla wskazane przez Zamavgieggo i jest zobowrzany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyged rozpocgciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi Hgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac} zawierajca
raporty z bada terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie metedwydobycia i selekcji,
uwzgkdniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organow admaftpaistwowej i samoradowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spelnienie wymagdailosciowych i jakdciowych materiatdw
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobymaterialéw, dziemwy i inne jakie okz sie
potrzebne w zwaizku z dostarczeniem materiatow do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskanidematdw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuligwacji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopda terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdb wykorzystane do robot lub odwiezione na odktad awdpdnio do
wymaga umowy lub wskazaInzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopdw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chytealzyska na to piserzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi olgamjgcymi na
danym obszarze.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli
Wykonawcy na @ycie tych materiatébw do innych robét,znte dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych
materiatléw zostanie odpowiednio przewaciowany (skorygowany) przez ayniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige Sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem.

2.5. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigunozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadInzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnie przedzyciem tego materiatu, albo w okresie ziaym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykonanie badawymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanyzaj materiatu nie
moze by pé&zniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.6. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mhtedo czasu gdydala one wyte do robdt, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowat $akos¢ i whasciwosci i byty dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéstdabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Igynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwglav miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.7. Inspekcja wytwoérni materiatdw

Wytwérnie materialdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbkteriatdw mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowé podstaw do akceptacji okibonej partii
materiatow pod wzgdem jakdci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcwytworni, musa by¢
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnicn wspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materiatdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,

10



b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwérni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jezeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalmcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdeania inspekcji i badiaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakd¢ wykonywanych robot. Spez uzywany do robét powinien yzgodny z ofeet Wykonawcy i
powinien odpowiada pod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie oigacji
rob6t, zaakceptowanym przezzymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalv wymienionych wyej
dokumentach, spegr powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistagmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniackyhiera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochronfrodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych
dopuszczenie spgtu do wytkowania i badé okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jeeli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwosé wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomgymiera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybdru
uzyska jego akceptacprzed uyciem spretu. Wybrany spret, po akceptacji lsyniera/Kierownika projektu, nie
moze by pé&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkoéw umowy,
zostan przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicgimodkéw transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jal& wykonywanych robo6t i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewfigprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi
w dokumentaciji projektowej, ST i wskazaniachyimiera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzigm umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdyda spetni@ wymagania dotyce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskaws i innych parametréw technicznychrodki transportu
nie spetniagce tych warunkéw mag by¢ dopuszczone przez Ayniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrdcenia stanu pierwotnegeytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwdé na bieaco, na whlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakatzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgddnie z warunkami umowy oraz za jéko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t,crazgodnéc z dokumentagj projektova, wymaganiami SST,
PZJ, projektem organizacji robét opracowanym pi&kkonawe oraz poleceniami ktyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metgdypnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytygzem planie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementow rob6t zgodnie z wymiarami ednymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawcw wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganusungte przez
Wykonawe na wiasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzez Ireyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich doktadn&.

Decyzje Irryniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementobot
beda oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoiver ST, a take w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizyimier/Kierownik projektu uwzgdni wyniki bada
materiatow i robot, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatowswiadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsge na rozwzam kweste.
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Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawcw czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji Ilayniera/ Kierownika projektu
program zapewnienia jakci. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony sposob
wykonywania robdt, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t madupcy wykonanie roboét
zgodnie z dokumentagcprojektovg, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jai@ powinien zawieré
a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizacj wykonania robét, w tym terminy i sposob prowadaebdt,

— organizacgj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposob zapewnienia bhp.,

— wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za j&ko terminowd¢ wykonania poszczeg6inych elementow robét,

— system (sposéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalots wykonywanych robét,

— wyposaenie w sprgt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium ashego lub

laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigmowadzenie baad,

— spos6b oraz formm gromadzenia wynikbw bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych, a take wycihganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany  sposéb i  ferm przekazywania tych  informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i ugtdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techypinznraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilég¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposO6b zabezpieczenia i ochrony tadunkow przediauitria wiasciwosci w czasie transportu,

— sposéb i proceddr pomiaréw i bad& (rodzaj i cestotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie ugdze), itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, waytania mieszanek
i wykonywania poszczeg6lnych elementéw robot,

- sposo6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli robot ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazom
jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok roboét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie adzenia niezkdne
do pobierania prébek i badlanateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyinier/Kierownik projektu mee zaadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalay.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialdw oraz robo6t zestatliwoicia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymilakumentacji projektowej
i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwos¢ 53 okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckvee, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest
konieczny, aby zapewhivykonanie rob4t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane gdzenia
i sprzt badawczy posiadg@jwazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom
norm okrelajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu
ich inspekgciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocagnieciach dotycacych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. 2eli niedocagniecia te leda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
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Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymayaie do rob6t badanych materiatéw i dépiuje do wycia
dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjansunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké&t tych materiatéw.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liagateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki keda pobierane losowo. Zalecas stosowanie statystycznych metod pobierania prébgéstych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moby¢ z jednakowym prawdopodohistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ zapewnioa mazliwosé udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek eda dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przéVykonawe do badéa wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaabwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Izyniera/Kierownika projektu Wykonawcaethzie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatow, ktére budzwatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgrzez Wykonawe
usunéte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkch bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kogziyokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimiera/ Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baflaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaiia. wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przadsha
pismie ich wyniki do akceptacji kyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wigami bada jak
najszybciej, nie pfiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaio

Wyniki bada& (kopie) teda przekazywane bynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, priegmzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmva kontroli, pobierania prébek i badania
materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwaraayWykonawca i producent materiatdw powinien udzietiu
niezkednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokondg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegozez
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badaniaetizie ocenid zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami
SST na podstawie wynikow wtasnych bad@antrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobie¢aprébki materiatdw i prowadéibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dai wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédnoateriatéw i robot
z dokumentagj projektows i SST. Mae réwnie zleck, sam lub poprzez Wykonagc przeprowadzenie
powtdrnych lub dodatkowych batlaiezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggzowtornych
lub dodatkowych badiai pobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okéenymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz etaciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnxi z:
- Polskg Normg lub
- aprobaj techniczim, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidPalskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktére spetniag wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumesfywymagane przez ST, kda partia dostarczona do
robét kedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
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Produkty przemystowe mugzosiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w rapigzpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetsidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowigzujacym Zamawiagcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdica okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z oly@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy ebda dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz @taska stibowego. Zapisy ¢xla czytelne, dokonane trwat
technilg, w porzdku chronologicznym, bezgednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdrtda oznaczone kolejnym numerem aanika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i ltyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoélnéci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawdaggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienieogak i harmonogramow robét,

— terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegdllnych elementéw robot,

— przebieg robdt, trudrei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytzprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbiorow robét zanig@jch i ulegagcych zakryciu, cgciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania rob6t podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowej,

— dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praapadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdélnych elementdéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdab przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Imzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje
Z zaznaczeniem ich przgia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujezyimiera/Kierownika projektu do ustosunkowania. si
Projektant nie jest jednak strpomowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego
z elementéw robét. Obmiary wykonanych robét przemmza s w sposob aigly w jednostkach przgfych
w kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodn&i materialéw, orzeczenia o jad@
materiatléw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad&/ykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jas@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny iyudostpnione na
kazde zyczenie Iiyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczasbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
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b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondenejna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgoj@matychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla Iayniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy projektova
i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniu Irkyniera/ Kierownika projektu
0 zakresie obmierzanych rob6t i terminie obmiatunajmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wélepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostarpoprawione
wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych roboétduzie przeprowadzony z eztascia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie odamym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dhugasci i odlegtaici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;.

Jeli SST wiaciwe dla danych rob6t nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w mi jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekroj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo, ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgdabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestugcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposob egly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych
przez Ireyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed egziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw roboét,abze
w przypadku wystpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodme obliczenia &da wykonane w sposOb zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ehbpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice molgy¢ dolaczone w formie
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oddzielnego zatznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzOr zostanie uzgodniony zyhierem/Kierownikiem
projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastépujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikapych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umviajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogimos¢pu robot.

Odbioru robot dokonuje irynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cesci robo6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem derizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Izyniera/Kierownika projektu. Odbidrebzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak
niz w ciaggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika olgd i powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia tynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikéw badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontaciji
z dokumentagj projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgiciowego robot
dokonuje st wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qdhiob6t dokonuje kynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robét w odniesieniu do ichédlio
jakosci i wartdsci.

Calkowite zakaczenie robdt oraz gotowéedo odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadmieim na pimie o tym fakcie Iayniera/Kierownika
projektu.

Odbiér ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez #yniera/Kierownika projektu zakczenia robot i przygcia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdét dokona komisja wyzna&zgrzez Zamawiagego w obecnTi
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddbajaca roboty dokona ich oceny jalaiowej na
podstawie przedtmnych dokumentow, wynikéw bafla pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania
robot z dokumentagijprojektovg i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapana realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow
rob6t zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robatipetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aagowych lub robét uzupetniggych w warstwie
$cieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czysdooi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez konjsie jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegoélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatajektova i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wglkszego
wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésieo ruchu, komisja dokona patei, oceniagc pomniejszoam
wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego. Uwaga: Opetaiooowy wykona w il.: 1 egz. oryginat, 1 egz. kopii.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugago.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé&nast¢pujace dokumenty:
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dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata sporgdzona

w trakcie realizacji umowy,

szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekmmentéw umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badéoznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

deklaracje zgodnigi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

opinie technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zajczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej,swietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazanfych robdt wiécicielom
urzadzen,

9. wykaz zmian danych ewidencyjnych w celu aktualizazytkbw w ewidencji gruntéw,

10. geodezyjn inwentaryzagj powykonawca rob6t i sieci uzbrojenia terenu w technice wielvbeej,

11. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

Wszystkie zargdzone przez komisj Roboty poprawkowe lub uzupetiap keda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Robét uzugitych wyznaczy komisja odbiorowa.

Nookwn

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydotr zwazanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregiarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaavptatngici jest cena ryczattowa skalkulowana i podana py¥¥gkonawe w ofercie.
Cena ryczalttowa robétHzie obejmowé wszystkie zadania dotygze zamowienia midzy innymi:
- robocizr bezpdrednih wraz z towarzyscymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatléw wraz z kosztami zakupu, magazymiayaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
- warta¢ pracy spratu wraz z towarzysecymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obawijacymi przepisami.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00
Koszt dostosowania sido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogdlnych zawartych w ST
D-M-00.00.00 obejmuje wszystkie warunki olame w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaygsie.

9.3. Objazdy , przejazdy i organizacja ruchu

9.3.1. Koszt wybudowania objazdow / przejazdéworganizacji ruchu obejmuje :

— opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi insfgioni projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, oraz jego aktualizagitosownie do pogpu robat,

— ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z zatwierdzonym projektem
organizacji ruchu i wymaganiami bezpieagiva ruchu,

— optaty za zajcia terenu

— przygotowanie terenu,

— konstrukcg tymczasowej nawierzchni , ramp , chodnikow, kgavikdw, barier, oznakowgi
drenau,

— tymczasow przebudow urzzdzer obcych

Koszt utrzymania objazdéw/przejazddéw i organizacjiruchu obejmuje:
- oczyszczanie, przestawienie, prygier i usungcie tymczasowych oznakowaionowych,
poziomych, bariekiatet,
- utrzymanie ptynsa ruchu publicznego.
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Koszt likwidacji objazdéw/przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:

- usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
- naprawa i doprowadzenie do sfaieawotnego wszelkich drég dojazdowychzgleych do
transportu technologicznego @tanowicych objazdy,
- doprowadzenie terenu do stanongigego.

Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazdéw, przejazdow i organizacji ruchu ponosi
Wykonawca.

Za wszelkie uszkodzenia drég publicznych, z ktérychkorzysta Wykonawca w zwizku z transportem
technologicznym podczas realizacji inwestycji odpoiada Wykonawca robét . Wszelkie powstate uszkodzemi
ma obowizek usumé na swdj koszt.

9.4 Opracowanie i dostarczenie Rysunkéw przez Wykawce obejmuje bez ograniczé:

(a) przygotowanie Rysunkdw zgodnie z wymaganiamawar polskiego zawartymi w odpowiednich normach,
wytycznych, kodeksach i przepisach;

(b) uzyskanie wymaganych uzgodfieezwold i zatwierdzé odpowiednich wladz i lzyniera;

(c) powielanie Rysunkow w ifei jak okrelono;

(d) dostarczenie Rysunkéwzynierowi oraz odpowiednim wlkadzom zgodnie z okyganjagcymi zasadami;

9.5 Podporadkowanie s wymaganiom administracji drogowej obejmuje bez ograiczen:

(a) uzyskiwanie wymaganych uzgodfiezezwolér odpowiednich wiadz, aytkownikow, wiacicieli i innych oséb
prawnych i fizycznych;

(b) przeprowadzenie inwentaryzacji (w tym dokumeptéotograficznej) stanu istniggych drég publicznych, z
ktorych korzysté beda pojazdy Wykonawcy transportige wyroby budowlane (materialy): przed prapstniem do
robot i po zakaczeniu robot ;

(c) przywrécenie drog publicznych do stanu pienegim zgodnie z wymaganiami odpowiednich wtadz i godzie

i aprobacie lnyniera;

(d) uzgodnienie z poszczegélnymi administratoramigdzasad korzystania z drog, szczegoélnie w przypad
wystepowania na drogach ogranicze ruchu;

(e) wykonanie wszelkich zabiegéw utrzymaniowychnoatow, wzmocnig, przebuddéw istnigcych drog, jeeli
taka potrzeba wynikabedzie z uzgodni& z administratorami drog.

9.6 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu obejmujébez ograniczé:

(a) Opracowanie oraz uzgodnienie zymierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Orgeamji Ruchu na

czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopijgRta Irnzynierowi oraz Zamawiagemu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajacych z posipu Robdt;

(b) Ustawienie tymczasowego oznakowania, bariehrammych i d&wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu;

(c) Optaty/dzierawy terenu;

(d) Przygotowanie terenu;

(e) Wykonanie konstrukcji tymczasowej nawierzchamp, chodnikéw, kragznikow, barier, oznakowai drenau;

(f) Tymczasowa przebudowa ydzei obcych;

Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdow i organizaagihu obejmuije:
(a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ustiaitymczasowych
oznakowa pionowych, poziomych, barieswiatet

(b) Utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:

(a) Usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania z transgworna sktadowisko Wykonawcy i kosztem
sktadowania,

(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.7 Utrzymanie drog publicznych w czystéci obejmuje bez ograniczé:

18



(a) budowa i utrzymanie wdzer do mycia opon w czasie trwania Kontraktu jak uzgodao Inzynierem;

(b) usunégcie uradzer do mycia opon po zakezeniu Robdt;

(c) usungcie wszelkich przydatnych i nie nieprzydatnych matéw na sktadowisko Wykonawcy poza Plac
Budowy;

(d) przywrocenie Placu Budowy do stanu pierwotnego;

(e) utrzymanie czystgi drég publicznych zgodnie z zakresem uzgodnionym

w punkcie 9.4 i zatwierdzonym przezzymiera;

(f) koszty podporgdkowania st wymaganiom specyfikacji, polskich norm i przepisow.

9.8 Zapewnienie dospu do drog, posesji i pol obejmuje bez ogranicze

(a) uzgodnienie z wigicielem zakresu zapewnienia dgmsi i zatwierdzenie przez ipniera
przed przysipieniem do robot,

(b) dostarczenie na Plac Budowy wszelkich néglrlych materiatow i spetu,

(c) tymczasowe przetenie uradze infrastruktury i/lub konstrukcji isynierskich (jeeli to
konieczne),

(d) roboty pomocnicze zgzane z budowlub utrzymaniem dospu,

(e) budowa lub/i utrzymanie desow (dojazdy, przejazdy, zjazdy itp.) w tym wielokme
przemieszczanie,

(f) usunkcie dos¢pOw oraz tymczasowych udzei infrastruktury i/lub konstrukcji
inzynierskich (jeeli to konieczne),

(9) przywrdcenie lub przetenie do ostatecznej lokalizacji gdzex obcych lub konstrukgciji
inzynierskich (jeeli jest to wymagane),

(h) usung¢cie wszelkich rozbiérkowych materiatéw i sptz na skltadowisko Wykonawcy
poza Placem Budowy,

(i) koszty podporadkowania wymaganiom Specyfikacji norm i przepisow.

9.9 Koszty zwjzane z zabezpieczeniem budowy obejmyupez ograniczé:

(a) koszty podporgkowania s} wymaganiom klauzuli 1.5.4 niniejszej ST;
(b) koszty podporamkowania st wymaganiom specyfikacji, polskich norm i przepiséw.

9.10 Tymczasowe zggie gruntdw obejmuje bez ograniczé:

(a) koszty uzyskiwania wymaganych uzgodnizezwol@é oraz rekompensat spowodowanych czasowyrecEa
gruntu dla jego wigicieli;
(b) inne konieczne koszty w celu dotrzymania watwmkIlauzuli 1.5.16 D-M.00.00.00 ,Warunki Ogélne”.

9.12 Rozpoznanie iaynieryjno-saperskie obejmuje bez ogranicz&

(a) koszty rozpoznania terenu przez wyspecjalizawiastytucg, posiadajca uprawnienia i odpowiedni sptz
specjalistyczny;

(b) uzyskanie i przedi@nie pisemnego zwaiadczenia os6b wykomagych sprawdzenie terenu w zakresie
przeprowadzonych prac rozpoznawczych,

(c) inne konieczne koszty w celu dotrzymania watwmklauzuli 1.5.15 D-M.00.00.00 ,Warunki Ogoine”.

9.13 Gwarancje i ubezpieczenia obejmgjbez ograniczé:
(a) koszty uzyskania, obstugi i przeddmia zabezpieczenia wykonania i wszelkich ubezptecz

9.14 Ubezpieczenie obejmuje bez ograniaze

(a) koszty uzyskania obstugi i przedémia wszelkich ubezpiecie

9.15 Koszty zwijzane z Zapleczem Wykonawcy obejmygjbez ograniczé:
(@) koszty niezédnych instalacji, urgzen, biur, placow sktadowych oraz drdg dojazdowych
i wewretrznych potrzebnych do realizacji rob6t
(b) koszty utrzymania Zaplecza Wykonawcy obegnajwszystkie koszty eksploatacyjne
(c) koszty likwidacji Zaplecza Wykonawcy obejmeg usurgcie wszystkich instalacji, ugdzei, biur, placéw
sktadowych oraz dr6g dojazdowych i westnznych i doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego
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Uznaje sk, ze wszystkie koszty zwgzane z wypetnieniem wymagé okreslonych powyzej nie podlegap odrebnej
zaptacie i § uwzglednione we wskaniku kosztéw pasrednich i tym samym w cenie kontraktowej.

10.Przepisy zwhzane

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DAr 89 z 25.08.1994r, poz. 414 zzpijszymi zmianami).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 26.06.2002 r. wapie dziennika budowy, morta i rozbiorki
tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawieraggo dane dotygee bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia.
(Dz. U. Nr 108 z 17.07.2002r., poz.953).

3.Rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz 30.12.1994r w sprawie samodzielnych funkciji
technicznych w budownictwie (Dz. U Nr 8 z 1994nzp38).

4. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz 21.02.1995r w sprawie rodzaju i zakresu
opracowa geodezyjno-kartograficznych oraz czydciogeodezyjnych obowtzujacych w budownictwie (Dz. U
Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r).

5. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodeziyjaatograficzne (Dz. U. Nr 30 z 1989r., poz. 163 z
pézniejszymi zmianami).

6. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. o odpadach (tekst Jeggimy.U. nr 39 poz.251 z 2007 r.)

7. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochré@rmydowiska - tekst jednolity DZ.U. nr 129 poz.902@06 r. z
pézniejszymi zmianami).

8. Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtriznych i Administracji z 05.08.1998r. w sprawierapat i kryteriow
technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobgdowlanych (Dz. U. Nr 107 z 20.08 .1998r. poz.&79
pézniejszymi zmianami).

9. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiz. U. Nr 14, poz. 60 z gdiejszymi zmianami).

10. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budawth (Dz. U. nr 92 poz. 881).

11. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo zamawpeblicznych (tekst jednolity Dz.U.nr.164 poz.1163
pézniejszymi zmianami)

12. Rozporadzenie Ministrow Infrastruktury oraz Spraw Wesnznych i Administracji z dnia 31 lipca 2002 w
sprawie znakéw i sygnatéw drogowych — Dz. U. Nr Zadnia 12 pzdziernika 2002 r., poz. 1393.

13. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 200@rsprawie szczegotowych warunkoéw technicznych
dla znakéw i sygnatébw drogowych orazadzen bezpieczéstwa ruchu drogowego i warunkéw ich
umieszczania na drogach poz. 2181 Dziennik Ustdnia 23 grudnia 2003r. Nr 220.

14. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23.09.2003rsprawie szczegoétowych warunkow zgizania
ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru naczgnmdzaniem — Dz. U. Nr 177 — poz. 1729.

15. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca020r. w sprawie informacji dotyazej
bezpieczéstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpigtsteva i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2003 r Nr 120
po0z.1126)

16. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997r. prawo o ruchu dmggo(Dz. U. z 2005r. Nr 108, poz.908, tekst jedtydli
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.01

USUNIECIE DRZEW | KRZAKOW

Kod CPV 45100000-8
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej STga svymagania dotyee wykonania i odbioru rob6t zg@anych z usueciem
drzew i krzakdw.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stosowass jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdiel.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji stamowymagania dotyexe robét zwizanych z usumciem
drzew i obejmuj:
- wycinke drzew osrednicy 16-35 cm z karczowaniem pni i wywiezienieizyc, karpiny i gagzi na
sktadowisko Wykonawcy i utylizagj
- karczowanie krzakéw i podszycia

Uwaga:
«  Wykonawca zobowgzany jest wykonaszacunek brakarski we wlasnym zakresie.
* Odszkodowania za wycigldrzew ponosi Zamawiagy.
e Pozyskane drewno i materiaty stangwitasng¢ Wykonawcy robot.
* Wykonawca powinien tak skalkulowacere jednostkova za wykonanie roboty, aby uwzgdhi¢c w niej
wartcé¢ pozyskanego drewna.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okitenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagaogblne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat do usuwania drzew i krzakow

Do wykonywania rob6t zwrzanych z usugciem drzew i krzakow naky stosowa:
— pity mechaniczne,
— specjalne maszyny przeznaczone do karczowaniarpniich usuricia z pasa drogowego,
— spycharki,
— koparki lub cagniki ze specjalnym ospgtem do prowadzenia prac zwanych z wygbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.
4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karpin oraz gajzie naley przewozé transportem samochodowym.
Pnie przedstawiage wartd¢ jako materiat aytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) powinny dy
transportowane w sposoéb nie powandyjich uszkodze
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-000QNVymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakow

Roboty zwjzane z usugciem drzew obejmugjwyciecie i wykarczowanie drzew, wywiezienie pni, karpiny
i gakezi poza teren budowy na wskazane miejsce, zasypiatdev oraz ewentualne spalenie na miejscu pozssiat
po wykarczowaniu.

Wycinke drzew o widciwosciach materiatu tytkowego naley wykonywa w tzw. sezonie gbnym,
ustalonym przez kyniera.

W miejscach dokopow i tych wykopdw, z ktorych griest przeznaczony do wbudowania w nasypy, teren
nalezy oczyci¢ z raslinnosci, wykarczowé pnie i usuné¢ korzenie tak, aby zawa#d czsci organicznych w
gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasyppmaiekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren naleoczysci¢ tak, aby czsci roslinnosci nie znajdowaly sina gkbokdsci do
60 cm poniej niwelety robét ziemnych i linii skarp nasypuwyjatkiem przypadkéw podanych w punkcie 5.3.

Raoélinnos¢ istniegca w pasie rob6t drogowych, nie przeznaczona daigma, powinna by przez
Wykonawe zabezpieczona przed uszkodzeniemelleoslinnos¢, ktéra ma by zachowana, zostanie uszkodzona
lub zniszczona przez Wykonagydo powinna b§ ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zagageany
przez odpowiednie wladze.

5.3. Usungcie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakéw znajcige sé w pasie robét ziemnych, powinny bwykarczowane, za wyikiem
nastpujacych przypadkéw:

a) w obrbie nasypdéw - jeeli srednica pni jest mniejsza od 8 cm i istacg rzdna terenu w tym miejscu
znajduje st co najmniej 2 metry od powierzchni projektowanerday drogi albo powierzchni skarpy
nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinrdysbigte nie wyej niz 10 cm ponad powierzchni
terenu. Powysze odstpstwo od ogdllnej zasady, wymagiagj karczowania pni, nie ma zastosowanizelje
przewidziano stopniowanie powierzchni terenu podspave nasypu,

b) w obrebie wyokmglenia skarpy wykopu przecingiego s z terenem. W tym przypadku pnie powinny by
$ciete rowno z powierzchaiskarpy albo pougj jej poziomu.

Poza miejscami wykopéw doty po wykarczowanych phianaley wypetné gruntem przydatnym do
budowy nasypéw i zagci¢, zgodnie z wymaganiami zawartymi w OST D-02.0QR6boty ziemne”.

Doly w obebie przewidywanych wykopdéw, nale tymczasowo zabezpieazyprzed gromadzeniemesw
nich wody.

Wykonawca ma obowkek prowadzenia robot w taki sposob, aby drzewadstawiaice wartdé jako
materiat wytkowy (np. budowlany, meblarski itp.) nie utracibj wtasciwosci w czasie robot.

Mitode drzewa i inne &iny przewidziane do ponownego sadzenia powinny kykopane z dig
ostraznoscia, w sposob ktdry nie spowoduje trwatych uszkagzenasipnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostasai po usunktej roslinnosci

Spos6b zniszczenia pozostaiopo usungtej roslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatna koe drzewry za pomog specjalistycznego spytzi, to sposéb
wykonania powinien odpowiadaaleceniom producenta sptz. Niewyteczne pozostaiai po przerdbce powinny
by¢ usunete przez Wykonawgz terenu budowy.

Zaleca si stosowanie technologii, umdviajacych intensywne spalanie, z powstawaniem maldiilo
dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo aspalw dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po
zakmczeniu spalania ogigpowinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigych s¢ czesci.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wedy zmusity Wykonawe do odsipienia od spalania lub jego
przerwania, a nagromadzony materiat do spaleniaogtaprzeszkog w prowadzeniu innych prac, Wykonawca
powinien usuaé go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w iniejste zaakceptowane przezyniera, w
ktorym bkedzie maliwe dalsze spalanie.

Pozostatéci po spaleniu powinny ldyusunegte przez Wykonawgz terenu budowy. 3k pozostatdci po
spaleniu, za zgadinzyniera, 8 zakopywane na terenie budowy, to powinny bye uktadane w warstwach. ¥ta
warstwa powinna kyprzykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnaétprzykryta warstw gruntu o grubgci
co najmniej 30 cm i powinna Byodpowiednio wyréwnana i zagzczona. Pozostdld po spaleniu nie magby¢
zakopywane pod rowami odwadnrieymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérychbgdia seé przeptyw wod
powierzchniowych.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoinie’6.
6.2. Kontrola rob6t przy usuwaniu drzew

Sprawdzenie jaki robot polega na wizualnej ocenie komplétiaisunecia ralinnosci, wykarczowania
korzeni i zasypania dotow. Zeggczenie gruntu wypetni@ego doty powinno spetniaodpowiednie wymagania
okreslone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\36nagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarovg robét zwihzanych z usugciem drzew i krzakéw jest:
- dladrzew - sztuka,
- dla krzakéw - hektar.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.0QA)@nagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi rob6t zanikapych i ulegaicych zakryciu podlega sprawdzenie dotow po wykanezo/ch
pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatna¢ nalezy przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7.
Cena wykonania robét obejmuje:
- wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakéw
— wywiezienie pni, karpiny i gaki poza teren budowy lub przerobienieegaha koe drzewry, wzgkdnie spalenie
na miejscu pozostadoi po wykarczowaniu,
— zasypanie dotow,
- uporadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.02

ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

Kod CPV 45100000-8

25



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem  niniejszej  specyfikacji  techniczneja swymagania dotyece  wykonania
i odbioru robét polegagych na usurciu warstwy ziemi rélinnej.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana pab dokument przetargowy i kontraktowy przy zleoani
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zwanych ze zdiciem warstwy
ziemi ralinnej i obejmug:

- zdgcie humusu @&redniej grubéci warstwy 30 cm
Cze$¢ humusu zostanie wykorzystana na miejscu. Nadnuianuisu naley wywiez¢ na odktad.

e Humus przeznaczony na odklad stanowi widaénd/ykonawcy robdt i odtransportowanydzie na jego
sktadowisko przy zachowaniu ustaléJstawy o odpadach z 27.04.2001 r. — Dz.U. Nr |6&z. 628 z dnia
20.06.2001r.

1.4. Okredlenia podstawowe
Stosowane okkéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagaogdine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyegce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprzt do zdjecia humusu

Do wykonania rob6t zwizanych ze zdciem warstwy humusu nadaggo st do powtérnego zycia naley
stosowa:
- réwniarki
— spycharki,
— lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscachzigdorawidiowe
wykonanie robét speztem zmechanizowanym nie jest fioe,
— koparki i samochody samowyt. - w przypadku trangpoa odlegté¢ wymagajca zastosowania takiego spta
(odwiezienie nadmiaru humusu).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénaj pkt 4.
4.2. Transport humusu

Humus nalgy przemieszcza z zastosowaniem roéwniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybdarodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-0000QNVymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budogvdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych w
dokumentacji projektowej powinien bpczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byzdjeta z przeznaczeniem do #mejszego mycia przy umachianiu skarp,
zakladaniu trawnikdéw, sadzeniu drzew i krzewdw oma innych czynnéti okreslonych w dokumentacii
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powity¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami Inyniera.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgthalVv wyjtkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wyrstpce dla prawidtowego wykonania robdét, wadhie mae
stanow¢ zagraenie dla bezpiechstwa rob6t (zmienna grubd warstwy humusu, gsiedztwo budowli), naley
dodatkowo stosowareczne wykonanie robo6t, jako uzupetnienie prac wykeanryych mechanicznie.

Warstve humusu naley zdja¢ z powierzchni calego pasa robét ziemnych oraznydh miejscach okstonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przeziera.

Grubdi¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gébokasci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnacbggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SEI wskazana
przez lrzyniera, wedlug faktycznego stanu wymsbwania. Stan faktycznyetzie stanowit podstagvdo rozliczenia
czynngci zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley skiadowd& w regularnych pryzmach. Miejsca skiadowania humpewinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przeieeayszczeniem, a tak najedzaniem przez
pojazdy. Nie naley zdejmow& humusu w czasie intensywnych opad6éw i bémminio po nich, aby unilad
zanieczyszczenia ghrlub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipie’6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiaisunécia humusu.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0WMBfnagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowa jest nf (metr kwadratowy) z@ej warstwy humusu.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-000MQNymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatsei podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 mwykonania robét obejmuije:
— zdjecie warstwy ziemi rdlinnej wraz z hatldowaniem w pryzmy wzdtdrogi.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

Kod CPV 45100000-8

28



1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiérk elementéw drég.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana pdgh dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecani
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyes/konania robot rozbiérkowych i obejnau;
— rozebranie nawierzchni z ptyt betonowych
— rozebranie nawierzchni z trylinki
— rozebranie podbudowy z kamienia polnego
— rozebranie podbudowy z kamienia bazaltowego
— rozebranie podbudowy z niesortu
— rozebranie przepustu z rur betonowych
- rozebranie kragznikdw betonowych
— przestawienie znakdéw drogowych

Uwaga:

- Materialy i gruz rozbiérkowy nie przewidziang ggonownego wbudowania stanowi wtagho Wykonawcy
robdt i odtransportowanyebzie na jego sktadowisko przy zachowaniu ustdlz.U. Nr 62 z dnia
20.06.2001 — Ustawa 628 z 27.04.2001 r. ,O odpddach

- Rozebrane elementy prefabrykowane oceniozezpZamawiajcego jako nadage sé do ponownego
wmontowania stanowiwlasngé Zamawiajcego i zostam odtransportowane na skfadowisko wskazane
przez Zamawiajcego do najbliszego Obwodu Drogowego ZDW,

- Materialy przewidziane do ponownego wbudowanzibezy rozbiera recznie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagangotme” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysee robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, paudav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt
3.2. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiork elementéw drég mie by wykorzystany sprt podany poriej,
lub inny zaakceptowany przezzymiera:
- spycharki,
- tadowarki,
— zurawie samochodowe,
— samochody ezarowe,
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- zrywarki,

— mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,
- koparki.

. TRANSPORT

N

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélwe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00QWymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementow drég obejmupsunecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektova, ST lub wskazanych przezzamiera.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywé& mechanicznie lubecznie w sposéb okény w ST lub przez
Inzyniera.

Wszystkie elementy naiwe do powtérnego wykorzystania powinnydaysuwane bez powodowaniacginych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie staic wlasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w ST lub wskazane przezzymiera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z ST stag wlasndgcia Wykonawcy, powinny b§ usunéte z terenu
budowy.

Doly (wykopy) powstate po rozbidrce elementow draajdupce sé w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentagj projektova beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone.
W szczegdlnéci nalezy zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje swykonania wykopéw drogowych nale wypetni, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami okdlenymi w ST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplt 6.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompldtiowykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po useiyich elementach nawierzchni, powinno speinia
odpowiednie wymagania olglene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(\ymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove robét zwgzanych z rozbiérkelementéw drdg i ogrodagest:
- dla nawierzchni i podbudowy -imetr kwadratowy),
- dla kraveznikow i obrzery — m (metr bieacy),
dla przepustow betonowych - m (metr),

dla znakow drogowych: stupkéw i tarcz — szt.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.@QWymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyeze podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:

a) dla rozbiorki warstw nawierzchni (podbudowy inwy-scieralnej bitumicznej):
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbioérki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jejaycia, z ut@eniem na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki krawznikéw i obrzezy:
— odkopanie kraeznikow wraz z wygciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i taw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla rozbidrki chodnikéw:
— reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegazycia, z ut@eniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

wyréwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbiérki znakéw drogowych:
- demonta tablic znakoéw drogowych ze stupkéw,
— odkopanie i wydobycie stupkow,
- zasypanie dotow po stupkach wraz zgsgzeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- uporzdkowanie terenu rozbioérki;
e) dla rozbiorki przepustu:
— odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, umacite,
- ew. ustawienie rusztowid ich p&niejsze rozebranie,
— rozebranie elementéw przepustu,
- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
— zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- zasypanie dotow (wykopéw) gruntem z zsgczeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— uporzdkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nagcgo
0golnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuggiione i walcowane na
zimno ogolnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaatéwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D -02.00.01

ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

Kod CPV 45100000-8
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef XS wymagania ogolne dotygeze wykonania i odbioru
robét ziemnych.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stosowass jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdiel.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie
przebudowy drogi i obejmajwykonanie wykopéw, budoswnasypéw, pozyskiwanie gruntu z ukopu i dokopu.

1.4. Okre&dlenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrangu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokai¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - r@nica rzdnej terenu i rgdnej robét ziemnych, wyznaczonych w
osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakgrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

- Bagno - grunt organiczny nasycony wpd matej nénasci, charakteryzuicy sk znacznym i diugotrwatym
osiadaniem pod obwieniem.

1) Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie ok&tony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub gkany o nieprzesustych blokach, ktérego probki nie wykazuj
zmian obgtosci ani nie rozpadagjsie pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymaltad¢ nasciskanie R ponad
0,2 MPa; wymagazycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésypotazone w obgbie pasa robot drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potazone poza pasem robét drogowych.

1.4.150dktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigiez) gruntdw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéve anaych prac zwizanych z tragdrogove.

1.4.16. Wskaznik zag:szczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okfna wg wzoru:

|, =L
° pds
gdzie:
Qs - Qestai¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (wfy/
Pas - Mmaksymalna gptaé¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgoud optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], skaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/m

1.4.17 Wskanik réznoziarnistaci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, okflena wg
wzoru:

U :dﬂ
le

33



gdzie:

deo - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).
1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:
L -Ex
0 El
gdzie:
E: - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszymcigzBniu badanej warstwy zgodnie
z PN-S-02205:1998 [4],
E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdérnymcigieniu badanej warstwy zgodnie

z PN-S-02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiegdwym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych
widkien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastygen polietylenowych, polipropylenowych i poliestrgeh,
charakteryzujcy sk miedzy innymi dua wytrzymaltcicia oraz wodoprzepuszczakwa, zgodny z PN-
1ISO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmaj geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georusggmgsiatki, geokompozyty, geomembrany,
zgodnie z wytycznymi IBDIiM [13].

1.4.20. Pozostate okgtenia podstawowe as zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaga ogdine” pkt 1.4.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyegce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pua ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinowizi podaje tablica 1.
Podziat gruntow pod wzegiem przydatnéci do budowy nasypow podano w ST D-02.03.01 pkt 2.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wedem wysadzinowdzi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegolnienie| Jed- Grupy gruntow
whasciwosci nostki | niewysadzinowe atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu —  ruUMosz - piasek mato wysadzinowe
nieglinia pylasty - glina piasz-
sty - zwietrzel czysta zwizta,
L . glina zwkzla,
2T na glina pylasta
- pospoika gliniasta zwiczla
- piasek - fumosz - i, it piaszczys-ty,
gruby gliniasty it pylasty
- piasek - Zwir bardzo wysadzinowe
sredni gliniasty - piasek gliniasty
- piasek - pospotka - Py pyt piasz-
drobny gliniasta czysty
- suzel - glina piasz-
nierozpa czysta, glina,
d P glina pylasta
0
W - it warwowy
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2 | Zawartgé

czastek %

< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30

<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarng¢

bierna Hy m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik

piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopOw powinny¢bprzez Wykonawg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty panyel do budowy nasypdéw mopdpy¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stanewadmiar olgtosci rob6t ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wybwp nie kedac nadmiarem objosci robot
ziemnych, zostaly za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innym
niz budowa nasypow lub wykonanie prac gig¢h kontraktem, Wykonawca jest zobgmany do dostarczenia
réwnowanej obgtosci gruntéw przydatnych z&ddet wkasnych, zaakceptowanych przezyhiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypoOWeilone w ST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny dy
wywiezione przez Wykonawcna odktad. Zapewnienie terenéw na odktad xyatio obowizkéw Zamawiajcego,

o ile nie okrélono tego inaczej w kontrakcie. Zynier maze nakazé& pozostawienie na terenie budowy gruntéw,
ktérych czasowa nieprzydatfiowynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrigi.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien dymaterialem odpornym na dziatanie wilgagpdowiska agresywnego chemicznie
i biologicznie oraz temperatury. Powinien ¢byo materiat bez rozdar dziur i przerw cigtosci z dobm
przyczepnécia do gruntu. Wiéciwosci stosowanych geosyntetykoéw powinnyélggodne z PN-EN-963:1999 [6]
i dokumentacj projektova. Geosyntetyk powinien posiatlaaproba¢ technicze wydarg przez uprawniom
jednostk.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
3.2. Sprat do robét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wyk&zke mazliwoscia korzystania
Z nas¢pujacego spretu do:

- odspajania i wydobywania gruntow (nedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, akkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grurigpycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, &mocigi itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powiniig¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu.

Zwiekszenie odlegkxi transportu ponad wadc zatwierdzone nie nmme by podstaw roszczé
Wykonawcy, dotycacych dodatkowej zapfaty za transport, o ile ¢kszone odlegixi nie zostaly wczaiej
zaakceptowane nagpiie przez layniera.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Dokladnaé¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubyp#s od osi projektowanej nie powinnydwicksze
niz = 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szerokdé¢ gornej powierzchni korpusu nie a®r@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o vécej niz + 10
cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ sie od projektowanego o wéej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalne nieréwrioi na powierzchni skarp nie powinny przekraczalO cm przy pomiarze
tata 3-metrowy, albo powinny by spetnione inne wymagania dotgyce nieréwnéci, wynikajgce ze sposobu
umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia
i rownasci skarp, powinny b okrelone w dokumentaciji projektowej i ST.

5.3. Odwodnienia pasa robo6t ziemnych

Niezalenie od budowy urgze), stanowicych elementy systemow odwadn@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o vigmagag tego warunki terenowe, wykofairzadzenia,
ktére zapewrs odprowadzenie wéd gruntowych i opadowych poza absab6t ziemnych tak, aby zabezpietzy
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykecea ma obowazek takiego wykonywania wykopow
i nasypOw, aby powierzchniom gruntu nadédwa caltym okresie trwania robdt spadki, zapewataj prawidtowe
odwodnienie.

Jeeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegrawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usurgcia tych gruntdw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wlasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat steony Zamawiaicego za te czynroi, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnaeych zbiornikéw naturalnych i wsdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopoéw

Technologia wykonania wykopu musi ugtioia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveani
robét ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno pgstwat w kierunku podnoszeniaesiniwelety.

W czasie robét ziemnych najezachowad odpowiedni spadek podtny i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentapjiojektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powiniet tmiejszy nk 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy
niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nagleiwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejnéei i sposobu odspajania
gruntéw oraz termindéw wykonywania innych robét patsienie wymagadotyczicych prawidtowego odwodnienia
wykopu w czasie pogbu robét ziemnych.

Zrodta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadzi poza teren pasa robét ziemnych.

5.5. Ukladanie geosyntetykow

Geosyntetyki naley uktada taczac je na zaktad zgodnie z dokumengagrojektowg i SST. Jeeli
dokumentacja projektowa i SST nie pagdajaczej, przylegage do siebie arkusze lub pasy geosyntetykéwzpale
uktada z zaktadem (i kotwieniem) zgodnie z instrukpyoducenta lub decyzprojektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, maler uzgodnieniu z lgynierem, przykrg to uszkodzenie
pasami geosyntetyku na dhigoi szerokdci wigkszej o 90 cm od obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktorej przewidujee sitozenie geosyntetyku powinna dydéwna i bez ostrych
wystepdw, mogcych spowodow& uszkodzenie geosyntetyku w czasie ukladania ldzyprMetoda uktadania
powinna zapewii przyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktorej jektadana, na calej jej powierzchni.
Geosyntetykow nie natg nacagat lub powodowad ich zawieszenia na wzgodrkach (garbach) lub nadmdiotNie
dopuszcza siruchu maszyn budowlanych beZpexnio na utaonych geosyntetykach. Naleje przykr¢ gruntem
nasypowym niezwiocznie po weniu.

36



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegaon&oli zgodnéci z wymaganiami specyfikaciji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagyrojektova.
Szczego6lg uwag nalezry zwrécié na:
- whkasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
- whkasciwe ugcie i odprowadzenie wyskéw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jak@i wykonania robot

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jakowykonania robét okgono w pkcie 6 ST D-02.01.01,
D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢alf?.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Pomiar szerok@wi korpusu | Pomiar tdma, szablonem, tat o diugdgci 3 m i
ziemnego poziomia lub niwelatorem, w odgpach co 200 m ng

2 | Pomiar szerolszi dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m|na
rowow lukach 0 R= 100 m co 50 m na fukach o<RLOO m

3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktére buglwatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar rownéci skarp

=)

7 | Pomiar spadku poditnego|l Pomiar niwelatorem exinych w odsipach co 200 n
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach gtpliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zagszczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokdé¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 10 cm.
6.3.3.Szerokd¢ dna rowéw

Szeroké¢ dna rowdw nie mze r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wgej niz -3 cm lub
+1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oesj niz 10% wartdci pochylenia
wyrazonego tangensenata.

6.3.6.ROwna¢ korony korpusu
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Nieréwnaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fmetrove, nie mog przekraczé 3 cm.
6.3.7.ROwna¢ skarp

Nieréwngci skarp, mierzone tat3-metrove, nie mog przekraczé+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spm@omy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm
lub +1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskanik zagszczenia gruntu okékny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendyggodny z zateonym
dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gdwmtdla ktérych nie mima okréli¢ wskanika zagszczenia
nalezy okresli¢ wskanik odksztalceniag) zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykéw w robotach zielmng/ykonawca powinien przedst@wnzynierowi
$wiadectwa stwierdzage, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom na@pnobaty technicznej i
zachowa swoje wigiwosci w kontakcie z materiatami, ktéredizie oddziela lub wzmacnidé przez okres czasu nie
krotszy od podanego w dokumentacji projektowej TSS

6.5. Zasady posgtpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetngae wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji,taas
odrzucone. 3 materiaty nie spetniace wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecerigniara
Wykonawca wymieni je na wdaiwe, na wkasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikacji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wygpienie wykonawcy, isynier mae uzng wad: za nie majca zasadniczego wpltywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wigtkpotracen za obnkong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogdlne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
Zakres czynngi objetych cen jednostkow podano w ST D-02.01.01.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Qileaia. Symbole. Podzial i opis
gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prarektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddagosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
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7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #ska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie toododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obezenie ptyt
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

a) Wykonanie i odbior robét ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.
a) Instrukcja badé poditaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr8Zawa 1998.
b) Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
€) Wytyczne wzmachiania podia gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D -02.01.01

WYKONANIE WYKOPOW

Kod CPV 45100000-8
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotyae wykonania i odbioru robot
ziemnych — wykopow.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stosowass jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdiel.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie
przeprowadzania rob6t jak w p. 1.1. i obejgnykonanie wykopow w gruntach nieskalistych, zigywiezieniem.

1.4. Okre&dlenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaly podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyegce robot

Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wyst¢pujacy w poditu wykopu jest gruntem rodzimym, ktoryedzie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukawierzchni podatnych i poétsztywnych [12] powen
charakteryzowasie grup nasnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupymsci, nalezy
podiaze doprowadzi do grupy nénosci G, zgodnie z dokumentacja projektowST.

3. SPRZAT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreflono w ST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okéono w ST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia roboét

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w ST DEO210pkt 5.
Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowh stateczn& w calym okresie prowadzenia robét, a

naprawa uszkodhe wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopn podcécia lub innych
odstpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

5.2. Wymagania dotycace za@szczenia i nénosci gruntu

Zageszcezenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtahemnych powinno spetniawymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartxi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t miarh

Minimalna warta¢ I dla:
Strefa autostrad innych drég
korpusu i drog kategoria ruchli kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o grul§oi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gk;bokaéq od, 20_ do 50 cmo 1.00 1,00 0.97
powierzchni rob6t ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowydie spelniaj wymaganego wskaika
zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartgci s, podanych w tablicy 1.

Jeeli wartcsci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oshgnigte przez bezppednie
zag:szczanie gruntéw rodzimych, to nalepodipé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umdaliwiajacego
uzyskanie wymaganych wagto wskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigrodki, o ile nie g okreflone w
SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceigtagjnierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébevarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza 0,3 m.

Z chwilg przysgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych € czynndé¢ budowlanm. Moze odbywd sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie
spowoduj uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni rob6t ziemnych, wynikglych z niedotrzymania podanych paey
warunkéw obciza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopéw polega na sprawdzengodndéci z wymaganiami okonymi w
dokumentaciji projektowej i SST. W czasie kontratzegdla uwag nalezy zwrdck na:
— sposoéb odspajania gruntdw nie pogargaajch whasciwosci,
— zapewnienie stateczéwm skarp,
— odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robot iigio zakaczeniu,
— doktadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
— zagsszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug agai okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-02.0pK0T .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarows jest ni (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-02.00k2B.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp ddbtad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wyladunek,

— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

— profilowanie dna wykopu, skarp,

— zagszczenie powierzchni wykopu,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

10. Przepisy zwazane
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D -02.03.01
WYKONANIE NASYPOW

Kod CPV 45100000-8
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji teclnej (ST) s wymagania dotyexe wykonania
i odbioru nasypow.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stosowass jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdiel.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyez/konania nasypéw dla zadania jak w p. 1.1.
Nasypy naley wykona z gruntu dowiezionego, wybér miejsca dokopu maldo Wykonawcy robét i musi uzyska
akceptagj Inzyniera.

1.4. Okredlenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotyegce robot

Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogd6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-02.00.01
pkt 2.

2.2. Grunty i materiaty do nasypow

Grunty i materialy dopuszczone do budowy nasyp@wipny spetnia wymagania okrdone w PN-S-
02205 :1998 [4].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce sprztu
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w ST D-02.00.01 pkt 3.
3.2. Dobér sprztu zageszczapcego

W tablicy 2 podano, dla #aych rodzajéw gruntéw, orientacyjne dane przy daborsprztu
zagszczagcego. Spret do zagszczania powinien léyzatwierdzony przez kyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gjprzagszczagcego wg [13]

Rodzaje gruntu
Rodzaje niespoiste: piaski, spoiste: pyly gliny, ity gruboziarniste Uwagi o
urzadzen Zwiry, pospotki ' i kamieniste przydat-
zag:szczajcych grubec liczba grubai¢ liczba grubai¢ liczba nosci
warstwy przeg¢ | warstwy przeg¢ warstwy przeg¢é maszyn
[m] n*** [m] n*** [m] n***

Walce statyczne 01do0,2| 4do8| 01do0f2 4dog§ 02doPp,3 8dd 1)
gtadkie *
Walce statyczne - - 02do0,3 8do12| 02do0[3 8doipR 2
okotkowane *
Walce statyczne 02do05| 6dos| 02doo}4 6doip - - 3)
ogumione *
Walce wibracyjne 04do0,7| 4do8| 02do0f4 3do4 03dop6 3dd 4)
gladkie **
Walce wibracyjne 0,3d0o0,6 | 3do6| 02do0Oj4 6dolp 02dol04 o6 5)
okotkowane **
Zageszczarki 0,3do05| 4dos - - 0,2do0f5  4do4 6)
wibracyjne **
Ubijaki _ 02do04 | 2do4| 01do0j3 3do§ 02dop4 8dd 6)
szybkouderzace
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Ubijaki o masie od 1 do 4.do 10 3do6 3do6
10 Mg zrzucane z 2,0do 8,0 | uderza | 1,0 do 4,0( uderzé w | 1,0 do 5,0| uderzé w
wysokdici od 5 do 10 m w punkt punkt punkt

*) Walce statycznegsmato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalery zag:szcza warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy nalg/ zag:szcza statycznie.

**) \Warto sci orientacyjne, wigciwe nalezy ustalé na odcinku déwiadczalnym.

Uwagi: 1) Do zagszczania gornych warstw podi Zalecane do codziennego wygtadzania (przywat@yan
gruntéw spoistych w miejscu pobrania i w nasypie.

2) Nie nadgj sic do gruntéw nawodnionych.

3) Mato przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatngwalcesrednie i cézkie, do gruntéw kamienistych - walce bardzerkie.

5) Zalecane do piaskow pylastych i gliniastych,giidsk gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypekskich przekopéw

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-0210pkt 5.
5.2. Ukop i dokop
5.2.1.Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno dyvskazane w dokumentacji projektowej, w innych dukatach
kontraktowych lub przez #yniera. Jeeli miejsce to zostalo wybrane przez Wykonawenusi by ono
zaakceptowane przezzymiera.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno dyak dobranezeby zapewrd przew6z lub przemieszczanie gruntu
na jak najkrétszych odlegioiach. O ile to mgliwe, transport gruntu powinien odbyiaie w poziomie lub zgodnie
ze spadkiem terenu. Ukopy mpmiec ksztatt poszerzonych rowdw przylegtych do korpudkopy powinny by
wykonywane roéwnolegle do osi drogi, po jednej llfu gej stronach.

5.2.2.Zasady prowadzenia rob6t w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu i@aozpocac¢ sie dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu
przydatndci zalegagcego gruntu do budowy nasypOw oraz po wydaniu zgadyémie przez Inyniera. Gébokas¢
na jaky nalezy ocent przydatng¢ gruntu powinna b§ dostosowana do zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypow nie powibg§ odspajane, chybze wymaga tego dagi do
gruntu przeznaczonego do przewiezienia z dokopuasym Odspojone przez Wykonawgrunty nieprzydatne
powinny by wbudowane z powrotem w miejscu ich pozyskaniadn@goze wskazaniami tgniera. Roboty te ¢ula
wlaczone do obmiaru robét i optacone przez Zamaweegio tylko wéwczas, gdy odspojenie gruntéw
nieprzydatnych byto konieczne i zostato potwierdzprzez layniera.

Dno ukopu nalgy wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku dieego sptywu wody. O ile to
konieczne, ukop (dokop) naleodwodné przez wykonanie rowu odptywowego.

Jezeli ukop jest zlokalizowany na zboczu, nieze@n naruszastatecznfci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny btak uksztattowane, aby harmonizowalty z
otaczagcym terenem. Na dnie i skarpach ukopu nalerzeprowadzi rekultywacg wedtug odebnej dokumentacji
projektowej.

5.3. Wykonanie nasypow
5.3.1.Przygotowanie podi@a w obebie podstawy nasypu

Przed przyspieniem do budowy nasypu naje w obrbie jego podstawy zakozy¢ roboty
przygotowawcze, okétone w SST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.3.1.2.Zagszczenie gruntu i 0os¢ w podiazu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowawskanik zagszczenia gruntéw rodzimych, zalegmjch w strefie
podtaza nasypu, do gbokdsci 0,5 m od powierzchni terenu.z84 wartoi¢ wskanika zagszczenia jest mniejsza
niz okreslona w tablicy 3, Wykonawca powinien dggi¢ podiaze tak, aby powssze wymaganie zostato spetnione.
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Jezeli wartdici wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie magby¢ osigniete przez bezpwmednie
zagszczanie podim, to naley podpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podéy umdaliwiajace uzyskanie
wymaganych warkei wskanika zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartxi wskanika zagszczenia dla podia nasypoéw do gbokasci 0,5 m od powierzchni

terenu
Nasypy Minimalna wartd¢ | dla:
0 wysokaci, autostrad innych drég
m i drég kategoria ruchu kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
do 2 1,00 0,97 0,95
ponad 2 0,97 0,97 0,95

Dodatkowo mana sprawdz nosnos¢ warstwy gruntu podita nasypu na podstawie pomiaru wtdérnego
modutu odksztatcenia,izgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

5.3.1.3.Spulchnienie gruntéw w podia nasypow

Jezeli nasyp ma by budowany na powierzchni skaty lub na innej glapgkiewierzchni, to przed
przystpieniem do budowy nasypu powinna ong byzdrobniona lub spulchniona nalgbkas¢ co najmniej 15 cm,
w celu poprawy jej povaizania z podstagmasypu.

5.3.2.Wybor gruntéw i materiatow do wykonania nasypow

Wybér gruntéw i materiatdbw do wykonania nasypéwwpoen by dokonany z uwzghbnieniem zasad
podanych w pkcie 2.

5.3.3.Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1.0g6Ine zasady wykonywania nasypéw

Nasypy powinny b§ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznegoofilu podiwnego, ktére
okreslono w dokumentacji projektowej, z uwezdghieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawczagez
Inzyniera.

W celu zapewnienia stateczgonasypu i jego réwnomiernego osiadania palerzestrzeganastpujacych
zasad:
1.4.10.Nasypy naley wykonywa metod warstwowa, z gruntdw przydatnych do budowy nasypow. Nasypy

powinny by wznoszone rownomiernie na catej szeggko

1.4.11.Grubg¢ warstwy w stanie kenym powinna by odpowiednio dobrana w zalwosci od rodzaju gruntu i
sprztu wywanego do zagzczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzenmasipic
dopiero po stwierdzeniu przezzymiera prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej.

1.4.12.Grunty o r&nych wigciwosciach naley wbudowywa w oddzielnych warstwach, o jednakowej grédticma
calej szerokéci nasypu. Grunty spoiste najewbudowywa& w dolne, a grunty niespoiste w gorne warstwy
nasypu.

1.4.13.Warstwy gruntu przepuszczalnego mglevbudowywa poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnego
(0 wsp6tczynniku Ko< 10° m/s) ze spadkiem gérnej powierzchni okoto #%%. Kiedy nasyp jest budowany w
terenie ptaskim spadek powinienc¢bgbustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczuedpadwinien by
jednostronny, zgodny z jego pochyleniem. Uksztadtoie powierzchni warstwy powinno unieghiaia¢ lokalne
gromadzenie giwody.

1.4.14 Jezeli w okresie zimowym nagbuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a gérna powlemzt jest wykonana z
gruntu spoistego, to jej spadki porzeczne powinpyuksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzoma p
nasyp z zastosowaniefnieku. Takie uksztattowanie gérnej powierzchni guuspoistego zapobiega powstaniu
potencjalnych powierzchni glizgu w gruncie tworgcym nasyp.

1.4.15.G6rm warstwe nasypu, o grubmi co najmniej 0,5 m naky wykon& z gruntéw niewysadzinowych, o
wskazniku wodoprzepuszczaléc Kyo= 6 x 10 > m/s i wskaniku réznoziarnistéci U > 5. Jeeli Wykonawca
nie dysponuje gruntem o takich é¢avosciach, Ireynier maze wyrazé zgodt: na ulepszenie gornej warstwy
nasypu poprzez stabilizgcicementem, wapnem lub popiotami lotnymi. W takinzymadku jest konieczne
sprawdzenie warunku &eosci i mrozoodpornéci konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie korekpplegajcej
na rozbudowaniu podbudowy pomocnicze;j.

1.4.16.Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych orazemanach zalewowych dolne warstwy nasypu, o
grubgici co najmniej 0,5 m powej najwyzszego poziomu wody, nalgwykona z gruntu przepuszczalnego.
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1.4.17.Przy wykonywaniu nasypOw z popiotéw lotnych, warstpod popiotami, grubiei 0,3 do 0,5 m, nalky
wykona z gruntu lub materiatéw o daj przepuszczalrioi. Gornej powierzchni warstwy popiotu najenada
spadki poprzeczne 4%1% wedtug poz. d).

1.4.18.Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinied bgzzwlocznie wbudowany w nasypzynier mae
dopuci¢ czasowe sktadowanie gruntu, pod warunkiem jegezgibczenia przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.3.6.Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istnigego nasypu natg wykonywa w jego skarpie stopnie o szerékbdo 1,0 m.
Spadek gornej powierzchni stopni powinien wydasio+1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wyciecie stopni obowvdzuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoéch przylegltyczsci nasypu,
wykonanych z gruntéw o prych wiaciwosciach lub w rénym czasie.

5.3.3.8.Wykonywanie nasypow w okresie deszczéw

Wykonywanie nasypéw nate przerwa, jezeli wilgotnas¢ gruntu przekracza wadd dopuszczalyp to
znaczy jest wiksza od wilgotnéci optymalnej o wgcej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego nitnvaiklad@ naseépnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadziw spos6b mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyzaigs z wapnem
palonym albo hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernymigmeginiem, poszczegdllne jego warstwy oraz korona
nasypu po zakiazeniu rob6t ziemnych powinny &yéwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia,
wedtug pktu 5.3.3.1, poz. d).

W okresie deszczowym nie najepozostawid nie zagszczonej warstwy do dnia neshego. Jeeli
warstwa gruntu niezggzczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca ree e stanie osuszyjej i zagsci¢c w
czasie zaakceptowanym przezyniera, to mae on nakazaWykonawcy usuricie wadliwej warstwy.

5.3.3.9.Wykonywanie nasypow w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tempera przy ktorej nie jest mbiwe osignigcie w
nasypie wymaganego wskaka zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntdw zamasgnch lub gruntéw przemieszanych ggegiem
lub lodem.

W czasie dgych opaddwsniegu wykonywanie nasypow powinnodprzerwane. Przed wznowieniem prac
nalezy usura¢ snieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jeeli warstwa niezagszczonego gruntu zamarzta, to nie mglgej przed rozmarzeatiem zagszcza ani
uktada na niej nagtpnych warstw.

5.3.4.Zag:szczenie gruntu
5.3.4.1.09g0Ine zasady zagzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raapiu, powinna b§ zag:szczona z zastosowaniem sz
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz ¢pygicych warunkow.
Roztazone warstwy gruntu natg zag:szcz& od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2.Grubgi¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liozlprzegé maszyny zagszczagcej zaleca si okréilic¢
doswiadczalnie dla kadego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasagodanymi w pkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne wartéi, dotyczce grubdci warstw ré@nych gruntéw oraz liczby przejazdéwzrych maszyn
do zagszczania podano w pkcie 3.

5.3.4.3.Wilgotnosé gruntu

Wilgotnas¢ gruntu w czasie zagzczania powinna ldyrdwna wilgotndci optymalnej, z tolerangj
1.4.19.w gruntach niespoistych +2 %
1.4.20.w gruntach mato §rednio spoistych  +0 %;2 %
1.4.21.w mieszaninach popiotowadzlowych +2%, -4 %
Sprawdzenie wilgotriei gruntu naley przeprowadzalaboratoryjnie, z ogstotliwoscia okreslong w pktach
6.3.2i6.3.3.

5.3.4.4Wymagania dotycxce zagszczania

W zaleznosci od uziarnienia stosowanych materiatéw, gszgzenie warstwy natg okreslac za pomog
oznaczenia wskaika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rhoddksztatcenia.
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Kontrole zagszczenia na podstawie poréwnania pierwotnego i negm modutu odksztalcenia,
okreslonych zgodnie z norgn PN-S-02205:1998 [4], natg stosowd tylko dla gruntéw gruboziarnistych, dla
ktrych nie jest mdiwe okreslenie wskanika zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12 [9].

Wskanik zagszczenia gruntdw w nasypach, atosy wedtug normy BN-77/8931-12 [9], powinien na
calej szerokéri korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartxi wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartd¢ | dla:

Strefa autostrad innych drég
nasypu i drég kategoria kategoria
ekspresowych  ruchu ruchu

KR3-KR6 KR1-KR2

Gorna warstwa o grul§oi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu dogtokdsci
od powierzchni robét ziemnych:

- 0,2 do 2,0 m (autostrady) 1,00 - -
- 0,2 do 1,2 m (inne drogi) - 1,00 0,97

Warstwy nasypu na gbokasci od powierz-
chni rob6t ziemnych pongj:

- 2,0 m (autostrady) 0,97 - -
- 1,2 m (inne drogi) - 0,97 0,95

Jako zaspcze kryterium oceny wymaganego gserzenia gruntéw dla ktérych trudne jest pomiemeni
wskaznika zagszczenia, przyjmuje siwarta¢ wskaznika odksztatceniaglokreslonego zgodnie z nomPN-S-
02205:1998 [4].

Wskaznik odksztatcenia nie powinien byiekszy ni:
10. dlazwiréw, pospotek i piaskéw
11. 2,2 przy wymaganej warfoi 15=1,0,
12. 2,5 przy wymaganej warfoi 15<1,0,
13. dla gruntéw drobnoziarnistych o réwnomiernym uzieniu (pytdw, glin pylastych, glin zwztych, itdw —
14. dla gruntéw rénoziarnistych fwir6w gliniastych, pospétek gliniastych, pytébw pragzystych, piaskéw
gliniastych, glin piaszczystych, glin piaszczystystieztych) — 3,0,
15. dla narzutéw kamiennych, rumoszy — 4,
16. dla gruntéw antropogenicznych — na podstawie bhaadigonowych.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarcgag, to Wykonawca powinien
spulchné warstve, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtdrnie zagci¢. Jeeli powtérne
zagszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganegoinifazagszczenia, Wykonawca powinien ugdnarstve
i wbudowa nowy materiat, o ile lzaynier nie zezwoli na ponowienie préby prawidtowegagszczenia warstwy.

5.3.4.5.Prébne zagszczenie

Odcinek déwiadczalny dla prébnego zeggczenia gruntu o minimalnej powierzchni 308) powinien by
wykonane na terenie oczyszczonym z gleby, na ktarglada st grunt czterema pasmami o szergkmd 3,5do
4,5 m kade. Poszczegdlne warstwy ukladanego gruntu powmig w kazdym pasie ina grubag¢ z tym, ze
wszystkie musz miesci¢ sie w granicach wiciwych dla danego spgtu zagszczajcego. Wilgotné¢ gruntu
powinna by réwna optymalnej z tolerancjpodam w pkcie 5.3.4.3. Grunt uimny na poletku wedtug podanej
wyzej zasady powinien ldynasgpnie zagszczony, a po kalej serii przej¢ maszyny nabey okresli¢ wskaniki
zagszczenia, dopuszcazaj stosowanie innych, szybkich metod pomiaru (sdmdepowa, ugiciomierz udarowy
po ich skalibrowaniu w warunkach terenowych).

Oznaczenie wskaika zagszczenia naley wykona& co najmniej w 4 punktach, z ktérych co najmniej 2
powinny umaliwi¢ ustalenie wskanika zagszczenia w dolnej e#ci warstwy. Na podstawie poréwnania
uzyskanych wynikéw zagzczenia z wymaganiami podanymi w pkcie 5.3.4.4odaje s¢ wyboru sprztu i ustala
sig potrzebn liczbe przegé oraz grub&¢ warstwy rozktadanego gruntu.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega narktowaniu zgodngci z wymaganiami okigonymi
w pkcie 5.2 niniejszej specyfikacji oraz w dokurnaamjit projektowej i SST. W czasie kontroli nafezwréci
szczego6la uwag na sprawdzenie:
17. zgodndci rodzaju gruntu z okééonym w dokumentacji projektowej i SST,
18. zachowania ksztattu zboczy, zapewniaigo ich stateczié,
19. odwodnienia,
20. zagospodarowania (rekultywacji) terenu po Zaizeniu eksploatacji ukopu.

6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow
6.3.1.Rodzaje badai pomiarow

Sprawdzenie jakmi wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgédnp wymaganiami okigonymi

w pktach 2,3 oraz 5.3 niniejszej specyfikacji, vikdmentacji projektowej i SST.

SzczegOla uwag nalezy zwrock na:
badania przydatsei gruntow do budowy nasypow,
badania prawidtow&zi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu,
badania zagszczenia nasypu,
pomiary ksztaltu nasypu.
odwodnienie nasypu

6.3.2.Badania przydatnigi gruntéw do budowy nasypow

Badania przydatrigi gruntéw do budowy nasypu powinny&dgrzeprowadzone na prébkach pobranych z
kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpuspig pochodacej z nowegarédia, jednak nie rzadziejni
jeden raz na 30003 kazdym badaniu nalsy okresli¢ nastpujace wiaciwosci:

- skiad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],

- zawart@¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],

- wilgotnos¢ naturalm, wg PN-B-04481:1988 [1],

- wilgotnos¢ optymalry i maksymalg gestas¢ objetosciowg szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481:1988 [1],
- granie ptynnaici, wg PN-B-04481:1988 [1],

- kapilarng¢ bierra, wg PN-B-04493:1960 [3],

- wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].

6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6lnych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegoélnych warstw nasypu potegajsprawdzeniu:

a) prawidtowdici rozmieszczenia gruntow oadych wiaciwosciach w nasypie,

b) odwodnienia kadej warstwy,

c) grubdici kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania nele przeprowad nie rzadziej ni
jeden raz na 500 Twarstwy,

d) nadania spadkéw warstwom z gruntow spoistych wepkig 5.3.3.1 poz. d),

e) przestrzegania ograniazekreslonych w pktach 5.3.3.8 i 5.3.3.9, dotgcgch wbudowania gruntéw w okresie
deszczow i mrozow.

6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogdonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz poddo nasypu polega na skontrolowaniu zgaghavartgci
wskaznika zagszczenia d lub stosunku modutéw odksztalcenia z wéectami okré&lonymi w pktach 5.3.1.2 i
5.3.4.4. Do bigacej kontroli zagszczenia dopuszczasiparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczenia d powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12 [9],
oznaczenie modutéw odksztatcenia wedtug normy POREI5:1998 [4].

Zagszczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:

- jeden raz w trzech punktach na 100bwarstwy, w przypadku okgkenia wartgci |,
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- jeden raz w trzech punktach na 2000warstwy w przypadku okgkenia pierwotnego i wtérnego modutu
odksztalcenia.
Wyniki kontroli zagszczenia rob6t Wykonawca powinien wpisywdo dokumentéw laboratoryjnych.
Prawidtowd¢ zagszczenia konkretnej warstwy nasypu lub padipod nasypem powinna bpotwierdzona przez
Inzyniera wpisem w dzienniku budowy.

6.3.5.Pomiary ksztaltu nasypu

Pomiary ksztaltu nasypu obejralgontrok:
- prawidtowaici wykonania skarp,

- szerokdci korony korpusu.

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgddn@ wymaganiami
dotyczicymi pochylaé i doktadndci wykonania skarp, ok§enymi w dokumentacji projektowej, SST oraz w pkcie
5.3.5 niniejszej specyfikacji.

Sprawdzenie szeroka korony korpusu polega na poréwnaniu szefok&orony korpusu na poziomie
wykonywanej warstwy nasypu z szeré&ia wynikajaca z wymiarOw geometrycznych korpusu, aitomych w
dokumentacji projektowej.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-02M®1 pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarows jest ni (metr szécienny).

Objetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach sze&ennych jako rénica ogdlnej ohgtosci nasypow
i 0golnej obgtosci wykopdw, pomniejszonej o ahips¢ gruntdw nieprzydatnych do budowy nasypow,
z uwzgkdnieniem spulchnienia gruntu, tj. procentowegostéa obgtosci gruntu w stanie rodzimym do @bpsci
w nasypie.

Objetos¢ nasypéw bdzie ustalona w metrach szeéennych na podstawie obliazez przekrojéw
poprzecznych, w oparciu 0 poziom gruntu rodzimegd Ipoziom gruntu po uswtiu warstw gruntéw
nieprzydatnych.

8. ODBIOR ROBOT.  Ogodlne zasady odbioru podano w ST D-02.00.01 pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmasyp6w obejmuije:
- prace pomiarowe,
- oznakowanie robdét,
- pozyskanie gruntu z ukopu i dokopu, jego odspojera@adunek narodki transportowe,
- transport urobku z ukopu i dokopu na miejsce wbuatoa;
- wbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
- zagszczenie gruntu,
- profilowanie powierzchni nasypu i skarp,
- wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,
- rekultywacg dokopu i terenu przylegtego do drogi,
- odwodnienie terenu robdt,
- wykonanie drég dojazdowych na czas budowy, acpas ich rozebranie,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwrzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne](Sa wymagania dotyae wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wykonaniem regulacji pionowej studzienedadrer podziemnych.
1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana pigh dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecani
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t asanych z wykonaniem
i odbiorem przypowierzchniowej regulacji pionowejudzienek telefonicznych i wodagjowych, przy
wykonywaniu zadania jak w punkcie 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Studzienka kanalizacyjna - studzienka rejway- uradzenie pajczone z kanatem przeznaczone do kontroli
lub prawidtowej eksploatacji kanatu.

1.4.2. Studzienka rewizyjna (kontrolna) — adzenie do kontroli kanaléw nieprzetazowych, ich komngagji
i przewietrzania.

1.4.3. Wpust uliczny (wpusiciekowy) - uradzenie do odbiordciekow opadowych, sptywagych do kanatu
z utwardzonych powierzchni terenu.

1.4.4. Wihaz studzienki - elemerteliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sigwezk rewizyjnych,
umazliwiajacy dosép do uradzen kanalizacyjnych.

1.4.5. Kratkaciekowa — urgdzenie, przez ktére wody opadowe przedgstiejod gory do wpustu ulicznego.

1.4.6. Nasadazéliwna) z wlewem bocznym (w krawniku) — uradzenie, przez ktére wody opadowe przedagstaj
sie w ptaszczynie kraweznika do wpustu ulicznego.

1.4.7. Pozostate oldlenia podstawowe gs zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskni normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganoigdlne”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygeze robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogofig1.5
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania pudav ST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.
Wszystkie zakupione przez Wykonawamateriaty, dla ktérych normy PN i BN przewidujposiadanie
za&wiadczenia o jakéei lub atestu, powinny ldyzaopatrzone przez producenta w taki dokument.
Inne materialy powinny hiywyposaone w takie dokumenty rnigiczenie Inspektora nadzoru.

2.2. Beton

Materiatem stosowanym do wykonania rob6t wg nszej specyfikacji jest beton B-20 — wymagania
wedtug PN-EN 206-1a tymczasowo PN-B-06250.

3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat stosowany do wykonania regulacji pionowej studzieki

Wykonawca przyspujacy do wykonania regulacji pionowej (naprawy) powimiwykaza sie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
- pily tarczowej
- miota pneumatycznego,
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— sprzarki powietrza,

- dzwigu samochodowego,

- zagszczarki wibracyjnej,

— sprztu pomocniczego (szczotka, topata, szablon itp.),
— weciagarki recznej do demontalr wpustu

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidraj@kt 4.

4.2. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapéeakie srodki transportowe, ktére nie spowogtuj
segregacji sktadnikow,

zmiany sktadu mieszanki,

zanieczyszczenia mieszanki,

obnizenia temperatury przekracgegj granie okreilona w wymaganiach technologicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Uszkodzenia podlegage naprawie

Uszkodzenie studzienek gozei podziemnych wyspuje, gdy rénica poziomow ponedzy:

- kratka wpustu ulicznego a géarpowierzchni warstwyscieralnej nawierzchni wynosi powgj 1,5 cm,
- wkazem studzienki a gégrpowierzchna nawierzchni wynosi povagj 1 cm.

5.3. Zasady wykonania naprawy

Wykonanie naprawy poleggiej na regulacji pionowej studzienki, obejmuje:
roboty przygotowawcze

- ustalenie wiciwej wysokdci (rzednej) studzienki zgodnie z projektem,
wykonanie odpowiedniej regulacji pionowej (w tynzppadku —podniesienie do odpowiedniego poziomu).

5.4. Wykonanie regulacji pionowej studzienki

5.

Wykonanie regulacji studzienki, pod warunkiem zagtowania przez kiyniera obejmuje:

Zdjecie przykrycia (pokrywy, wtazu, kratkciekowej) uradzenia podziemnego,

Rozebranie gornej egci studzienki (np. agci zeliwnych, piyt zelbetowych pod studziegk kregdw
podporowych itp.),

Sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyeméz gornej ogici studzienki (np. nasady wpustu,
komina wtazowego) z ew. uzupetnieniem ubytkow,

Wykonanie deskowania i utenie oraz zagszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej B&Q,
wymiaréw dostosowanych do rodzaju uszkodzenie iiggoa powierzchni (jezdni, chodnika, pasa
dziehcego), a take rozebranie deskowania,

Osadzenie przykrycia studzienki lub kratkciekowej z wykorzystaniem istnigjych lub nowych
materialéw oraz ewentualnym wyréwnaniem zapraementow.

5.5. Utazenie nowej nawierzchni

Nowa nawierzchnia wokot ohronej studzienki édzie wykonana zgodnie z projektem na remont
nawierzchni ulicy.

Przy wykonywaniu podbudowy nalezwrac& szczegdéla uwag na poprawne zggzczenie wokot komina

i kotnierza studzienki. Przy nawierzchni asfaltowgpwierzchnie styku ezci zeliwnych lub metalowych
powinny by pokryte asfaltem.

Poszczegdlne wykonywane warstwy podbudowy i warstigralne powinny odpowiadavymaganiom okrdonym
w odpowiednich specyfikacjach zawartych w tym opkeaniu.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien:
- wykona badania materiatéw do betonu i zapraw i ustedcept,
— uzysk& wymagane dokumenty, dopuszeza wyroby budowlane do obrotu (aprobaty techniczoestyfikaty
zgodndci, deklaracje zgodrei, ew. badania materiatdbw wykonane przez dostawgiy[27],
Wszystkie dokumenty oraz wyniki bad#/ykonawca przedstawiapnierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw, ktére naley wykona w czasie rob6t podaje tablica 1.

Lp. | Wyszczegolnienie bada i pomiarow Czestotliwosé Wartosci dopuszczalne
badan
1 Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej 1raz Niezkdna powierzchnia
do wykonania naprawy
2 Roboty rozbidrkowe lraz Akceptacja nieuszkodzbnyateriatéw
3 Szczegbtowe rozpoznanie uszkodzenja i 1lraz Akceptacja kryniera

decyzja o sposobie naprawy

4 Naprawa studzienki Ocenagla Wg punktu 5.5.

5 Ulozenie nawierzchni Ocenaagta Wg punktu 5.6.

6 Potazenie studzienki w stosunku do proj. lraz Wiaz studzienki — w poziomie nawierzchni
nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robot
Po zakaczeniu robét naley sprawdzt wizualnie:
- Wyglad zewrtrzny wykonanej naprawy w zakresie wyali, ksztattu, wymiaréw, itp.

- Poprawné¢ profilu podiwnego i poprzecznego, nailjacego do otaczagej nawierzchni i
umazliwiaj acego sptyw powierzchniowy waod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.0Q/Mmagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest 1 szt. studzienek wdzex podziemnych przewidzianych do regulaciji.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/@¢magania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektova, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonanej regulacji pionowej studzienki ohggn

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- o0znakowanie robot,
- roboty rozbiorkowe,
— dostarczenie materiatéw i spta,
- wykonanie regulacji pionowej studzienki
— odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbiérkowyehsktadowisko,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ogolne specyfikacje techniczne (OST)
2. PN-EN 206-1:2000 Beton. & 1: Wymagania, wikiwosci, produkcja i zgodnri,
PN-B-06250:1988 Beton zwykty

56



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

Kod CPV 45233000-9

57



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] \Sa wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanieragszczaniem podi@a gruntowego.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stosowass jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdiel.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeaasad prowadzenia rob6t awanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do ubmia konstrukcji nawierzchni i jego profilowania agr z zagszczeniem,
przeznaczonego do wenia konstrukcji projektowanych nawierzchni i obejgn
- wykonanie koryta ecznie (poszerzenia) i mechanicznie (na catej szsobkprojektowanej nawierzchni).
Glebokas¢ koryta zgodnie z dokumentacjivynosi 30 cm dla poszerzenia i 42 cm pod nawigrzchezdni
i chodnikow.

1.4. Okre&dlenia podstawowe

Okreilenia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pit.1

1.5. Ogodlne wymagania dotyegce robét

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRET

3.1. Ogdélne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprzt do wykonania robdét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykaz&sie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z frkie ustawianym lemieszem;Aynier maze dopyci¢ wykonanie
koryta i profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawioprgatopadle do kierunku
pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamwgskich koryt),

- walcéw statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracygn.
Stosowany spkt nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycpce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagaigjalime” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyece transportu materiatdw podano w ST D-M-04.03.k14p
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
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5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przyghi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WitEejsze przysipienie
do wykonania koryta oraz profilowania i z@gczania podim,jest maliwe wylacznie za zgog Inzyniera,
w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywé sie ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowankmryta w planie i profilu powinny hy wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez dyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmoazliwiaé nacihgniecie sznurkéw
lub linek do wytyczenia rob6t w odgtach nie wigkszych nz co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegdlrigi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorge s
roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykitad
na poszerzeniach lub w przypadku robét o malym emikr Sposob wykonania musicbyaakceptowany przez
Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i SST, tj. odwieziony ndktad w miejsce wskazane przezyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami okienymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podida

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczyshcze

Po oczyszczeniu powierzchni poziionaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanychednych podiaa. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane redne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulcinpodiaze na gtbokas¢ zaakceptowan przez Irxyniera, dowigécé
dodatkowy grunt spetniagy wymagania obowrujace dla gérnej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania
wymaganych rgdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartci wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podiza naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przeyriera.

Bezpdgrednio po profilowaniu podi@ naley przyshpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podima
nalezy kontynuowd& do osigniecia wskenika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lkavisk
zagszczenia nalgy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warkzi wskaznika zagszczenia podiea (ly)

Minimalna wartdc | dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch cézki Ruch mniejszy
i bardzo ogzki od ckzkiego
Gorna warstwa o gruloi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm ofd
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiae uniemaliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrel zag:szczenia naley oprz& na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i
wtorny modut odksztatcenia podid wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego inp@nego modutu
odksztatcenia nie powinien przekra¢232.

Wilgotnas¢é gruntu podtea podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kyutrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przysi natychmiast do uktadania warstw nawierzchniptwinien on zabezpiecgy
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podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proziozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany

przez Ireyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladdaikejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamiezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawwkona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiardw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiza podaje tablica 2.

Tablica 2.  Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢
i pomiarow bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podtwna co0 20 m na kalym pasie ruchu
3 | R6wna¢ poprzeczna 10razy na 1l km
4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostra
i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drég
Uksztaltowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej kraaziach dla autostra
planie” i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

5 | Rzdne wysokéciowe

6

Zageszczenie, wilgotnég [w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz| nie

! gruntu podtaa rzadziej nk raz na 600 M

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@dnia osi w planie natg
wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokd¢ koryta (profilowanego podi@)

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz
+10 cmi -5 cm.

6.2.3.Ré6wnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nieréwngci podiuzne koryta i profilowanego podia nalery mierzy¢ 4-metrove tata zgodnie z normnBN-
68/8931-04 [4].

Nierbwngci poprzeczne nahy mierzy¢ 4-metrovy tata.

Nieréwngci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padi@owinny by zgodne z dokumentagcjprojektowy z
tolerancy + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Réznice pomédzy rzdnymi  wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej cce8j niz + 3 cm dla autostrad i
drég ekspresowych lub wgej niz + 5 cm dla pozostatych drég.
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6.2.7.Zageszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego pod&okreglony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien
by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporownanie wartei modutdbw odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtdrnego do pierwotnego modutu odksztedcekrélonych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3]
nie powinna b¥ wieksza od 2,2.

Wilgotnoé¢ w czasie zagszczania naley bad& wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazupiecksze odchylenia cech geometrycznych od gdergch w
punkcie 6.2 powinny hiynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne
zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyli@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarova jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd®ST i wymaganiami byniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpunktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Og0llne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fkoryta i profilowania dna koryta obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplganiem,
- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntgrodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub sy
- profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
- utrzymanie koryta lub podia,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE. NORMY

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodwdksztatcenia

nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie ptyh

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rénho nawierzchni
planografem i fat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

6. PN-S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie dnegd?odziat, nazwa i
okreslenia.

7. BN-75/8931-03 Drogi samochodowe. Pobieranie probek gruntéw ddve
drogowych i lotniskowych.

8. PN-S-02205 Roboty ziemne.

wN e
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

Kod CPV 45233000-9
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneywmagania ogélne dotygeze wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stosowass jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdiel.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t aganych z wykonywaniem
podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznidAkgS-06102 [21] i obejmajST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibo@go mechanicznie.

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje, sigodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowej, jako podbudewomocnicz i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych]3

1.4. Okre&dlenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczmjegapcy na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o witéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostateokreilenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawigolne” pkt 1.4 oraz w SST dotygz/ch poszczegoinych
rodzajéw podbudéw z kruszyw stabilizowanych mectamie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego statliinego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibm@go mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, puav ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z krwssfabilizowanych mechanicznie podano w ST
dotyczcych poszczegoélnych rodzajéw podbudéw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibm@go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, olglena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy krzywymi
granicznymi pdl dobrego uziarnienia podanymi naimks 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezovaych na podbudowy
wykonywane metadstabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudevezasadnicz (gorra warstve) lub podbudow jednowarstwowy

1-3 kruszywo na podbudevwpomocnica (dolmn warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarngena gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa nie
moze przekracz&2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa .
Lp. Wyszczegblnienie naturalne tamane Zuzel Badania
wihasciwosci Podbudowa wediug

zasad{ pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza [ nicza | nicza | nicza | nicza

1 | Zawarté¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od2 | PN-B-06714

niz 0,075 mm, % (m/m) do10| do12 [ do10| do12 [ do10| do 12 -15 [3]

2 | Zawarté¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wicej niz 5 10 5 10 5 10 -15 [3]

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wecej niz 35 45 35 40 - - -16 [4]

4 Zawartd¢ zanieczyszce
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481
wiecej niz (1]

Ko e g 0030| 0d30 | 0d 30| 0d30 | | en-6ammo31
| lub Il wg PN-B-04481, 0 | 9070| do70 | do70 | do70 -01 [26]

6 |Scieralng¢é w bebnie Los
Angeles

a) scieralng¢ catkowita poj
peilnej liczbie obrotéw, nig

wigcej niz 35 45 35 50 40 50

b) $cieralndg¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, ni -42 [12]
wigcej niz r 30 40 30 35 30 35
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7 Nasikliwos¢, %(m/m), nie PN-B-06714
wiecej niz 2,5 4 3 5 6 8 -18 [6]

8 Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zanmia 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 ) . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37[10]
zawy hcznie, % (m/m), ni¢ - - - - 1 3 PN-B-06714
wiecej niz -39 [11]

10 | Zawarté¢ zwiazkéw siarki wi
przeliczeniu na S§ %(m/m),| 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
nie wiecej niz -28[9]

11 | Wskanik nosnosci Wng mie-
szanki kruszywa, %, nig
mniejszy n:

a) przy zagszczeniud= 1,00 | 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud> 1,03 | 120 - 120 - 120 - [21]

2.3.3.Material na warsteodsiczapca

Na warstw odsiczapca stosuje si:
— piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Woda
Nalezy stosowd wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZAT

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee spreztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyodchanicznie powinien
wykaza sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wodt. Mieszarki powinny zapewéi
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofnboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtatnych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych
powinny by stosowane zggzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walébracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiglaaiimiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyirsie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QNymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Podiaze pod podbudog powinno speini& wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna Byutozona na podtau zapewnigjcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nglsprawdzt wzorem:
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D15

<5 Q)
d85
w ktorym:
D;5 - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#olziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapcej, w
milimetrach,

dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod#io&iarn gruntu podi@, w milimetrach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposbb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno wiwiaé nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robét w odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okre&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz& w
mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczrig zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza &iwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlnyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnactnd razu transportowana na miejsce wbudowania issfadsob, aby nie
ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkladana w warstwie o jednakowej grétiotakiej, aby jej ostateczna
gruba¢ po zagszczeniu byta réwna grubo projektowanej. Grukig pojedynczo ukladanej warstwy nie neo
przekraczd 20 cm po zagpzczeniu. Warstwa podbudowy powinnacbgoztazona w sposéb zapewnaay
osiggniecie wymaganych spadkéw iednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktadaesiz wiecej niz jednej
warstwy kruszywa, to kala warstwa powinna kywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych
spadkéw i rednych wysokeéciowych. Rozpocgzcie budowy kadej nastipnej warstwy mee nasipi¢c po odbiorze
poprzedniej warstwy przeziygniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiatlavilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedtug proéby Proctora, zgodnie z PN-B-0448] (metoda IlI). Material nadmiernie nawilgocony,
powinien zosté& osuszony przez mieszanie i napowietrzanieeldevilgotna$¢ mieszanki kruszywa jest asza od
optymalnej o 20% jej wartoi, mieszanka powinna Byzwilzona okrélona iloscia wody i réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidomieszanki kruszywa jest wyza od optymalnej o 10% jej wastd,
mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinigip@wviadd przyjetemu poziomowi
wskaznika n@gnaosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek probny

Jereli w ST przewidziano koniecziéd wykonania odcinka prébnego, to co najmniej na 3 mhzed
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy spez budowlany do mieszania, rozkltadania i gsagzania kruszywa jest wawy,
- okreslenia grubdgci warstwy materiatu w staniedoym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&abavarstwy
po zagszczeniu,
— okrellenia liczby przej¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego iveka
zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinienyt takich materiatdw oraz spit do mieszania, rozktadania
i zagszczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 do 800 fn
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢c do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcipk@bnego przez
Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ag¢niem nasfpnej warstwy, powinna gyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to
jest obowazany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane gereruch. Koszt napraw wyniktych
z niewtaciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogoblne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénbadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialtdbw. Badania tevmny
obejmowa wszystkie wiciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badgrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
. . Maksymalna
Minimalna |_|czba powierzchnia
Lp. Wyszczegdlnienie bada badah na dziennel ;o4 dowy przy-
dzialce roboczej padajca na jednd
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zag:szczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh
4 | Badanie wiciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla ka.ZdeJ. par_tn kruszywa : |
przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkezyapobiera
w spos6b losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada powinny by na bieaco
przekazywane brynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnas¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il), z toleraneL0% -20%.
Wilgotnasé nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zagszczenie kazdej warstwy powinno odbywa sie az do osagniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdzéa wediug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietive ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontratag:szczenia naley
oprz& na metodzie obgen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejzniaz na 5000 fy lub wedtug
zalec@ Inzyniera.

Zageszcezenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezgalen& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego
modutu E, do pierwotnego modutu odksztalcerita jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej
podbudowy.

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do bada petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawow sposob losowy w obecw
Inzyniera.
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6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w agalli

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

1 | Szerokdéé¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposéb ¢igly planografem albo G

2 | Rownai¢ podhzna 20 m ta na kadym pasie ruchu
3 | Rownai¢ poprzeczna 10razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné* 10razy na 1 km

5 [Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 | Uksztaltowanie osi w planié* €0 100 m

7 | Grubai¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej niraz na 400 f
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejznmaz ng

2000 nf
8 [ Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwoch przekrojach ha
kazde 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach na dde
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szerokdé¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o weicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraumikow szeroké¢ podbudowy powinna lywicksza od szerokai warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o waftowskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.R6wnai¢ podbudowy

Nierowngci podiuzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovg tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-
04 [28].

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove fata.

Nieréwngci podbudowy nie magprzekracz&
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamhimmy by zgodne z dokumentacprojektovs, z
tolerancy £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdgciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgaito
Os podbudowy w planie nie me by przesunjta w stosunku do osi projektowanej zeéj niz £ 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podio
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Grubai¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o vécej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinBi@ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno dyggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o
z kruszywa d  Wskaznik o Minimalny modut odksztat-
wskaniku | zagszczenia M_aksymalgtla( u+g|C|e cenia mierzony ptyto
Wog i€ Is nie Sprezyste pod Kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego| od drugiego
obcigzenia B obciazenia &
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pogtpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie @baiasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie
zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szerokdé¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerppdbudow przez
spulchnienie warstwy na peingrubad¢ do potowy szerokii pasa ruchu, do#enie materiatu i powtérne
zagszczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubg¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weztdm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshay odpowiedni
glkebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiedniglasciwosciach,
wyréwnane i ponownie zggzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkiu tych robét nagpi ponowny pomiar i ocena
grubdici warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeliksz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez iyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawealudowy tylko wtedy, gdy zarenie nénosci
podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektova, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatsei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Zakres czynrézi objetych cen jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie,

podano w ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibm@go mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

12.
13.

14.

15.

16

17.

18.

19.

20.

21.

22

23

PN-B-04481
PN-B-06714-12
PN-B-06714-26

PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731

PN-EN-1008
PN-S-96035
BN-64/8931-01
BN-68/8931-04

BN-70/8931-06
PN-S-02205

Grunty budowlane. Badania probektyr

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszcaeobcych

Kruszywa mineralne. Badania. d8zanie zawarfci zanieczyszcze
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadielazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iodowe. Badania
techniczne

Woda zarobowa do betonu

Popioty lotne

Drogi samochodowe. Oznaczaniemmka piaskowego

Drogi  samochodowe. Pomiar  r&eno nawierzchni
i tata

Drogi samochodowe. Pomiaeéigiodatnych ugiciomierzem belkowym

Drogi samochodowe. Roboty ziemngmagania i badania

planografem

Rozporadzenie MTIGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkéehtécznych, jakim powinny odpowiaéla
drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43).
Mieszanki niezwgzane dla drog krajowych WT-$ 2010 Wymagania

PN-EN 933-1

PN-EN 933-3

PN-EN 933-4

PN-EN 933-5

PN-EN 933-9

PN-EN 1097-2

PN-EN 1367-1

PN-EN 1367-3

10.2. Inne dokumenty

Badania geometrycznych dmlaosci kruszyw — Oznaczanie skladu
ziarnowego — Metoda przesiewania

Badania geometrycznych seiaosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu
ziaren za pomeagcwskanika ptaskdgci

Badania geometrycznych sail@osci kruszyw — Cgzs¢ 4: Oznaczanie
ksztattu ziaren — Wskaik ksztaltu

Badania geometrycznych $eia@osci kruszyw — Oznaczanie
procentowej zawartoi ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku
przekruszenia lub famania kruszyw grubych

zawast
metylenowym

Badania geometrycznych se#aosci kruszyw — Ocena
drobnych czstek — Badania bkitem

Badania mechanicznych i fizycznydhsciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporgoi na rozdrabnianie

Badania wdeiwosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych — &£ 1: Oznaczanie
mrozoodporngci

Badania wdeiwosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych — €% 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonecznej metadgotowania

24, Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podetmi p6tsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.04.02

PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

Kod CPV 45233000-9
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne] \Sa wymagania dotyee wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa stabili@anego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stosowasst jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkdid..

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t asanych z wykonywaniem
podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechaniczoleeimug:

- wykonanie warstwy z kruszywa tamanego 0/31,5 ngmubdici 20 cm pod nawierzchyio nowej

konstrukcji drogi powiatowej; oraz grufm 15 cm pod nawierzchgina zjazdach,
Podbudow nalezy wykona zgodnie z zasadami zawartymi w ST D-04.04.00 ,Rddiwa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa - jedna lub¢eej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi warstaosna
nawierzchni drogowe;j.

1.4.2. Pozostateokreslenia podstawowe gszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-04.04.00 ,Podbudowaraszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-04.04.00 ,,Podbudowa z knusxyymagania ogélne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tanwdngtabilizowanych mechanicznie powinno¢ by
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeniavgca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczalkido
ziarnzwiru wiekszych od 8 mm.

Do wykonania podbudowy z kruszywa pod nawierzehmyspy dziejcej jest zgodnie z dokumentacj
kruszywo uzyskane w wyniku przekruszenia materatazbiérek (frezowania) nawierzchni bitumicznej.

Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszgasbcych i bez domieszek gliny.

3. SPRZET
Wymagania dotycgce sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&lgamia ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotycce transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowaugzyw. Wymagania ogdlne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-04®M#P@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Przygotowanie podi@m powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w ST D04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie =z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.3.
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5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycxre rozktadania i zagzczania mieszanki podano w ST 0B:04.00 ,Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszWymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogofuid’'6.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiar6w kontrolnych w czasie robét podano w 504.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w ST D-04.04.00 ,Pddiva z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posgtpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpno w ST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-04.04ddbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne”
pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudawgruszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.04P@@ibudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fipodbudowy z kruszywa (kamiennego lub destrukmrhitznego) obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentuamaprave podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z kteja
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie mieszanki,
— zagszczenie rozkonej mieszanki,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwjzane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogélne” pkt 10.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.05.00
PODBUDOWY | ULEPSZONE PODtOZE
Z GRUNTOW LUB KRUSZYW
STABILIZOWANYCH SPOIWAMI HYDRAULICZNYMI

WYMAGANIA OGOLNE

Kod CPV 45233000-9
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef XS wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z gruntu stabiliznego cementem.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna (ST) stosowass jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkdiel.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeaasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem
i odbiorem podbuddw i ulepszonego pogtoz gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwamdiaulicznymi
i obejmup ST:
D-04.05.01 Podbudowa i ulepszone paeéta gruntu stabilizowanego cementem

Podbudow z gruntu stabilizowanego cementem wykonuje, stgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentaciji projektowej, jako:
— podbudow pomocnica, mrozochrona.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiroji
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt braz w ST wymienionych w pkt 1.3, dotycych
poszczegoblinych rodzajow podbudéw i ulepszonego qaadk gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygeze robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrie™1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialy stosowane podano w ST wymienionych w k2, dotycacych poszczegdlnych rodzajow
podbuddéw i ulepszonego podi z gruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwamidiaulicznymi (cement,
wapno, aktywne popioly lotne, wielkopiecowyzel granulowany). Dopuszczaesinne kwalifikowane spoiwa
hydrauliczne posiadaje aprobattechniczia wydary przez uprawniomjednostk.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy lub ulepszonego poaltstabilizowanego spoiwami
powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbpujacego spratu:
a) w przypadku wytwarzania mieszanek kruszywowo-spaiyah w mieszarkach:
— mieszarek stacjonarnych,
— ukladarek lub rowniarek do rozkladania mieszanki,
— walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania,
- zagszczarek ptytowych, ubijakéw mechanicznych lub mlhwalcow wibracyjnych do zagzczania w
miejscach trudnodaoginych,
b) w przypadku wytwarzania mieszanek gruntowo-spoiwawya miejscu:
— mieszarek jedno lub wielowirnikowych do wymieszagrantu ze spoiwami,
— spycharek, réwniarek lub spim rolniczego (ptugi, brony, kultywatory) do spuftania gruntu,
— ciezkich szablonéw do wyprofilowania warstwy,
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- rozsypywarek wyposanych w ostony przeciwpylne i szczeliny o reguloejaszerokéci do rozsypywania
spoiw,

— przewanych zbiornikbw na wogl wyposaonych w uradzenia do rownomiernego i kontrolowanego dozowania
wody,

- walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtznych do zagszczania,

— zagszczarek plytowych, ubijakbw mechanicznych lub matywalcéw wibracyjnych do zagzczania w
miejscach trudnodogtnych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajdpkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport cementu powinien odbyirsie zgodnie z BN-88/6731-08 [19].

Transport wapna powinien odby&vsic zgodnie z PN-B-30020 [12].

Transport popiotow lotnych powinien odbyéveie zgodnie z PN-S-96035 [18].

Zuzel wielkopiecowy granulowany moa przewozi dowolnymi $rodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem i zawilgeagni

Mieszank kruszywowo-spoiwow mozna przewozi dowolnymi $rodkami transportu, w sposéb
zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, rozsegreg@awa wysuszeniem lub nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@QNymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze gruntowe powinno ly przygotowane zgodnie z wymaganiami gkwaymi w SS D-04.01.01
~Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztatowan@odbudowy i ulepszonego podé powinny by
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w edach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
sposbb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno wiwiaé nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robét w odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

Jezeli warstwa mieszanki gruntu lub kruszywa ze spaiwehydraulicznymi ma by uktadana w
prowadnicach, to po wytyczeniu podbudowy uglastawé na poditau prowadnice w taki sposéb, aby wyznaczaty
one scisle linie krawedzi uktadanej warstwy wedtug dokumentacji projekep Wysoka@¢é prowadnic powinna
odpowiadé grubcci warstwy mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwahydraulicznymi, w stanie
niezagszczonym. Prowadnice powinny dustawione stabilnie, w sposob wykluegaj ich przesuwanie sipod
wplywem oddziatywania maszyreytych do wykonania warstwy.

5.3. Odcinek prébny

Jereli w SST przewidziano konieczéo wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 8 mlzed
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy spetz budowlany do spulchnienia, mieszania, rozkladan@gszczania jest wkgiwy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatu w staniednym, koniecznej do uzyskania wymaganej gsabavarstwy

po zagszczeniu,

— okreslenia potrzebnej liczby prz&j walcow do uzyskania wymaganego wahila zagszczenia warstwy.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinienyt materiatéw oraz spetu takich, jakie bda stosowane do
wykonywania podbudowy lub ulepszonego padto

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy lub ulepszonego poatopo zaakceptowaniu
odcinka prébnego przezAyniera.
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5.4. Utrzymanie podbudowy i ulepszonego podia

Podbudowa i ulepszone podéo po wykonaniu, a przed ueniem naspnej warstwy, powinny hy
utrzymywane w dobrym stanie. z&8 Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow
lub ulepszone podi® do ruchu budowlanego, to jest obgmeiny naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy,
spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wynikyafiewtaciwego utrzymania podbudowy lub ulepszonego
poditaza obcgza Wykonawe robot.

Wykonawca jest zobowzany do przeprowadzenia baeych napraw podbudowy lub ulepszonego pgalto
uszkodzonych wskutek oddziatywania czynnikow atmoaiznych, takich jak opady deszczmiegu oraz mroz.

Wykonawca jest zobowzany wstrzymé ruch budowlany po okresie intensywnych opadéw caszeeli
wystapi mozliwos¢ uszkodzenia podbudowy lub ulepszonego pradto

Warstwa stabilizowana spoiwami hydraulicznymi pové by przykryta przed zim warstwg nawierzchni
lub zabezpieczona przed nisgcym dziataniem czynnikéw atmosferycznych w inny sfiw zaakceptowany przez
Inzyniera.

5.5. Piekgnacja warstwy z gruntu lub kruszywa stabilizowaneg spoiwami
hydraulicznymi

Piekgnacja powinna kiyprzeprowadzona wedtug jednego z gpsjacych sposobow:
a) skropienie warstwy emutspsfaltovs, albo asfaltem D200 lub D300 wki od 0,5 do 1,0 kg/fp
b) skropienie specjalnymi preparatami powlokotworczypusiadajcymi aprobag techniczm wydary przez
uprawnior jednostk, po uprzednim zaakceptowaniu ickyoia przez Iayniera,
¢) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrothkeagpianie wod w ciagu dnia, w czasie co najmniej 7 dni,
d) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszcadaiolia z tworzywa sztucznego, wong na zaktad o szerokoi co
najmniej 30 cm i zabezpieczpprzed zerwaniem z powierzchni warstwy przez wiatr,
e) przykrycie warstw piasku lub grubej widkniny technicznej i utrzymymig jej w stanie wilgotnym w czasie co
najmniej 7 dni.
Inne sposoby piefnacji, zaproponowane przez Wykonagwdnne materialy przeznaczone do pggiacii
mog by¢ zastosowane po uzyskaniu akceptadiyivera.
Nie nalery dopuszczézadnego ruchu pojazdéw i maszyn po podbudowie wsikre dni po wykonaniu.
Po tym czasie ewentualny ruch technologicznyemadbywa si¢ wytacznie za zgogInzyniera.

5.6. Pozostale wymagania dotygze wykonania robo6t

Pozostate wymagania dotyce wykonania rob6t podano w specyfikacjach dafggeh poszczegdélnych
rodzajow podbuddw i ulepszonego pagta gruntdw lub kruszyw stabilizowanych spoiwamilfaulicznymi, ktére
obejmup:

1. D-04.05.01 Podbudowa i ulepszone padita gruntu lub kruszywa stabilizowanego
cementem

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykéndéadania spoiw, kruszyw i gruntéw
przeznaczonych do wykonania robét i przedstawiniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacii.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy lubpsieonego podia
stabilizowanych spoiwami podano w tablicy 1.
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Tablica 1. Cestotliwos¢ badai i pomiarow

Czstotliwos¢ bada

Maksymalna
Lp Wyszczegdlnienie bada Minimalna liczba Eg\évki)irggw?ub
' badai na dzienne} 1o¢70nego pod
dziaice roboczej| 4, przypadaica
na jedno badanie
1 | Uziarnienie mieszanki gruntu lub kruszywa
2 | Wilgotng¢ mieszanki gruntu lub kruszywa pe
spoiwem
3 | Rozdrobnienie gruntt} 2 600 M
4 | Jednorodn@ i glebokas¢ wymieszania’
5 | Zagszczenie warstwy
6 | Grubg¢ podbudowy lub ulepszonego pozko 3 400 rh
7 | Wytrzymald¢ nasciskanie
— 7 i28dniowa przy stabilizacji cementem
i wapnem 6 probek
— 14 i 42-dniowa przy stabilizacji popiotami
lotnymi 6 prébek 400 nt
— 90-dniowa przy stabilizacjiuzlem granulowa-
nym 3 prébkl

przy projektowaniu i w

)
8 | Mrozoodpornéc przypadkach wtpliwych

przy projektowaniu sktadu
mieszanki i przy kadej
zmianie

Badanie spoiwa:
9 |cementu,

dla kazdego vetpliwego

10 | Badanie wody zrodia

dla kazdej partii i przy kadej
zmianie rodzaju gruntu lub
kruszywa

11 | Badanie wtaciwosci gruntu lub kruszywa

1) Badanie wykonuje sidla gruntéw spoistych

2) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu metadmieszania na miejscu

3) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu lub kruszyw cementem, wam i popiotami lotnymi
4) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu wapnem.

6.3.2.Uziarnienie gruntu lub kruszywa

Probki do bad@nalezy pobierd& z mieszarek lub z podia przed podaniem spoiwa. Uziarnienie kruszywa
lub gruntu powinno b§zgodne z wymaganiami podanymi w SST doiggzh poszczegolnych rodzajow podbudow
i ulepszonego podia.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwami

Wilgotnas¢ mieszanki powinna lgy réwna wilgotndci optymalnej, okrdonej w projekcie skladu tej
mieszanki, z tolerangj+10% -20% jej wartsci.

6.3.4.Rozdrobnienie gruntu

Grunt powinien by spulchniony i rozdrobniony tak, aby wskik rozdrobnienia byt co najmniej réwny
80% (przez sito érednicy 4 mm powinno prz&j 80% gruntu).

6.3.5.Jednorodné i gtebokas¢ wymieszania

Jednorodn& wymieszania gruntu ze spoiwem polega na oceniauahie] jednolitego zabarwienia
mieszanki.

Glebokas¢ wymieszania mierzy siw odlegtdci min. 0,5 m od kraedzi podbudowy czy ulepszonego
podiaza. Gkbokas¢ wymieszania powinna By taka, aby grub& warstwy po zagszczeniu byla réwna
projektowane;.
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6.3.6.Zageszczenie warstwy

Mieszanka powinna I8y zagszczana do osjnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00
o0znaczonego zgodnie z BN-77/8931-12 [25].

6.3.7.Gruba¢ podbudowy lub ulepszonego pogdo

Gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu w odlegkei co najmniej 0,5 m od
krawedzi. Grubdg¢ warstwy nie mae r@ni¢ sie od projektowanej o wtej niz+ 1 cm.
6.3.8.Wytrzymalai¢ nasciskanie

Wytrzymatad¢ na sciskanie okréla se na probkach walcowych érednicy i wysokéci 8 cm. Prébki do
bada nalezy pobier& z miejsc wybranych losowo, w warstwie razboej przed jej zaggzczeniem. Probki w ki
6 sztuk naley formowa i przechowywa zgodnie z normami dotygeymi poszczegdélnych rodzajow stabilizacji
spoiwami. Trzy prébki naley bad& po 7 lub 14 dniach oraz po 28 lub 42 dniach praegtvania, a w przypadku
stabilizacjizuzlem granulowanym po 90 dniach przechowywania. Wywikrzymataici nasciskanie powinny b§
zgodne z wymaganiami podanymi w OST doggyzh poszczegdlnych rodzajéw podbudéw i ulepszompegiaza.

6.3.9.Mrozoodpornéé

Wskanik mrozoodpornéci okreslany przez spadek wytrzymafd na sciskanie probek poddawanych
cyklom zamraania i odmraania powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w OST dotmzxch
poszczegolnych rodzajow podbudéw i ulepszonegogzadt

6.3.10.Badanie spoiwa

Dla kazdej dostawy cementu, wapna, popiotdéw lotnyehzla granulowanego, Wykonawca powinien
okresli¢ wkasciwosci podane w OST dotygzych poszczegdinych rodzajéw podbudéw i ulepszompegtaza.

6.3.11.Badanie wody
W przypadkach wtpliwych naley przeprowadzi badania wody wg PN-B-32250 [13].
6.3.12.Badanie wtaciwosci gruntu lub kruszywa

Wiasciwosci gruntu lub kruszywa natg bad& przy kadej zmianie rodzaju gruntu lub kruszywa.
Wiasciwosci powinny by zgodne z wymaganiami podanymi w OST dotggrh poszczegdinych rodzajow
podbuddéw i ulepszonego podé

6.3.13.Wskaznik nasnosci CBR

Wskanik nosnosci CBR okréla si wg normy BN-70/8931-05 [13] dla probek gruntu dtabwanego
wapnem, pielgnowanych zgodnie z wymaganiami PN-S-96011 [16].

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych i wytrzymakziowych podbudowy
lub ulepszonego podipa stabilizowanych spoiwami

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy lub
ulepszonego podta stabilizowanych spoiwami

Minimalna czstotliwos¢

Lp. Wyszczegoblnienie bada pomiarow badaii pomiaréw

1 Szerokg¢ 10 razy na 1 km

2| Rownae pocana
3 Rownai¢ poprzeczna 10razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10razy na 1 km

5 Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planié*

7 Grubagi¢ podbudowy i ulepszonegw 3 punktach, lecz nie rzadziejzniaz

poditaza na 2000
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*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Szeroké¢ podbudowy i ulepszonego podenie mae r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraumikow szeroké¢ podbudowy powinna lywicksza od szerokai warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o watowskazang w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.R6wnai¢ podbudowy i ulepszonego podio

Nierowngaci podiwzne podbudowy i ulepszonego poiHonaley mierzy¢ 4-metrovy tata lub planografem,
zgodnie z normp BN-68/8931-04 [22].

Nieréwngci poprzeczne podbudowy i ulepszonego poaltoalery mierzy 4-metrove tata.

Nieréwngci nie powinny przekracza
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej i ulepszonegtiqia.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego padio

Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego madfmowinny by zgodne z dokumentacjprojektova
z tolerancy = 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokeéciowe podbudowy i ulepszonego pozio

Réznice pomedzy rzdnymi wykonanej podbudowy i ulepszonego padta rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego pgaito

Os podbudowy i ulepszonego podeow planie nie mze by przesungta w stosunku do osi projektowanej
0 wiecej niz+ 5 cm.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podéonie mae r&ni¢ sie od grubdci projektowanej o veicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej i ulepszonego paate-10%, -15%.

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
i ulepszonego podiva

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy i ulepszonegéopad

Jezeli po wykonaniu bada na stwardniatej podbudowie lub ulepszonym podistwierdzi s, ze
odchylenia cech geometrycznych przekragagiglkosci okreilone w p. 6.4, to warstwa zostanie zerwana na cat
gruba¢ i ponownie wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszsiainny rodzaj naprawy wykonany na koszt
Wykonawcy, o ile zostanie on zaakceptowany przeyriera.

Jezeli szeroké¢ podbudowy lub ulepszonego pozhojest mniejsza od szerakd projektowanej o weicej
niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwonmzejylezacym, to Wykonawca powinien poszeézgodbudow lub
ulepszone podie przez zerwanie warstwy na pelgruba¢ do potowy szerokiei pasa ruchu i wbudowanie nowej
mieszanki.

Nie dopuszcza simieszania sktadnikdw mieszanki na miejscu. RobetWykonawca wykona na wasny
koszt.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod werlgim grubéci Wykonawca wykona napraw
podbudowy lub ulepszonego podéoprzez zerwanie wykonanej warstwy, ugsaid@ zerwanego materiatu i ponowne
wykonanie warstwy o odpowiednich wtawosciach i o wymaganej grukoi. Roboty te Wykonawca wykona na
wilasny koszt. Po wykonaniu tych rob6t mastponowny pomiar i ocena grudm warstwy, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa wytrzymatd¢ podbudowy i ulepszonego podio

Jezeli wytrzymalci¢ srednia probek ddzie mniejsza od dolnej granicy okienej w OST dla
poszczegodlnych rodzajéw podbudéw i ulepszonego qaadito warstwa wadliwie wykonana zostanie zerwana i
wymieniona na nowo odpowiednich wigciwosciach na koszt Wykonawcy.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/¢magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy i ulepszonego pedl@ gruntéw lub
kruszyw stabilizowanych spoiwami hydraulicznymi.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/@¢magania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektova, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fipodbudowy i ulepszonego podéoz gruntéw lub kruszyw stabilizowanych spoiwami
hydraulicznymi obejmuje:
a) w przypadku wytwarzania mieszanek kruszywowo-spaiyah w mieszarkach:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
— dostarczenie materiatow, wyprodukowanie mieszajgjitransport na miejsce wbudowania,
- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezipnigvadnic oraz innych materiatéw i gdze: pomocniczych,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki,
— pielegnacja wykonanej warstwy
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclznigj,

10.1. Przepisy zwjzane

PN-EN 197-1:2002. Cement. Sktad, wymagania i kigtegodngci dotyczace cementu powszechnegoyiku
PN-EN-196 Metody badania cementu

PN-B-04481 GRUNTY BUDOWLANE. BADANIA PROBEK GRUNTU

PN-B-06